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Hodnoceni diplomové prace oponentem

Nézev préce: Softwarové vybaveni autonomniho prostredku
Student: Bc. Filip ZVONAR | sw&sl: | E18N0033P
Oponent: Ing. Ondrej Lufinka
Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body

Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality splnéni) 25 25

Odborna uroven prace 50 50
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, ptip. aplikace 15 14

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 9

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Student vytvoril velmi dobrou praci, jejiz Groven je nadprlmérna. Zadani splinil ve vSech bodech. Prace se
postupné vénuje pouzité teorii, popisu stavajiciho stavu mobilni platformy a také navrhu novych Casti z hlediska
hardwaru (zejména otocné vézi a pouziti novych regulatorl motorli). Dale je v praci popsano programovani v
jazyce C#, ktery je zakladem pro navrh nové fidici aplikace. Ta je vysvétlena v posledni kapitole a je zaroven
hlavni Casti této prace. Zavér poté dobfe hodnoti dosazené cile, taktéz pojednava o moznych budoucich
Upravach. V praci bych uvital snad jen Sirsi diskuzi o vysledcich, napfiklad grafy s odezvou PID regulatord.

Forma prace je na vysoké odborné urovni, prehledné popisuje danou problematiku a vyuziva blokova schémata
a vyvojoveé diagramy. Student Cerpal z anglické odborné literatury. Rozsah prace odpovida pozadavkim. Jen
velmi malé nedostatky vidim v drobnych pfeklepech a v gramatickych chybach (napf. pfi pouziti spojeni ,fidici
aplikace" misto ,fidici aplikace"). Dale také ve skladbé vet v abstraktu psaném v anglicting.

Celkové praci hodnotim jako velice zdafilou a nadprlimérnou.

Dotazy oponenta k praci:

Byl jiz implementovan algoritmus pro autonomni pohyb mobilni platformy, ktery zmirujete v zaveru?

MlZete ukazat na prikladu, jak vypada odezva nékterého z PID regulatorli pouzitého v aplikaci? Vhodné je
pouziti grafu zavislosti pozadovaneho a realneho stavu regulované veliCiny na Case.

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podle klasifikacni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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podpis oponenta prace



