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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Student ptedlozil k posouzeni praci s rozsahem 63 stran. Celd prace je logicky roz€lenéna do
nekolika kapitol. Prvni kapitola je vénovana obecnému uvodu. Druha kapitola se zamétuje na
problematiku modelovani. Uvod druhé kapitoly popisuje mechatronické systémy a portalovy
jetab. Nasleduje sekce zabyvajici se popisem dvojitého kyvadla na voziku, jako aproximace
chovani jefdbu, a to od matematicko fyzikdlniho odvozeni rovnic pfes odvozeni rovnic za
pouziti program Matlab a Maple. Nasleduje jejich interpretace v prostiedi Simulinku a
Simscapu. Poté se opakuje stejny proces s modelem sférického kyvadla, kdy 1 zde jsou nejprve
rovnice odvozeny a nasledné interpretovany v programovém prostfedi Simulinku a Simscapu.
Vsechny popsané modely jsou vii¢i sobé porovnany a vysledky jsou vhodné diskutovany. Treti
kapitola obsahuje popis navrhu fizeni pro dvojit¢ kyvadlo na voziku. Tento model je zde
linearizovan v definovaném pracovnim bod¢ a je zde porovnan se svoji nelinearizovanou verzi
pro n€kolik pocatecnich podminek. Ve tfeti sekci poté nasleduji podsekce vénujici se analyze
fiditelnosti a pozorovatelnosti systému, sestaveni pienosu systému az po navrh fizeni pomoci
stavové zpétné vazby. V zavéru tieti sekce je model doplnén o rekonstruktor stavu a je
provedena analyza citlivosti uzaviené smycky. Nasleduje ctvrtd sekce, kterd se zabyva
problematikou Software in the Loop (SIL) a Hardware in the Loop (HIL). Posledni paté kapitola
obsahuje zavér a shrnuti celé prace.

Student prokazal dobré pochopeni dané problematiky. VSkera odvozeni jsou provedena detailné
a 1 sestavené modely a simulace jsou vhodné popsany a dokumentovany. Diky tomu mohou byt
snadno vyuzitelné pro dalsi praci v tomto tématu. Na druhou stranu prace obsahuje drobné
typografické chyby, zejména v textu navazujicim na matematické rovnice, kdy neni spravné
pouzita interpunkce (tecky, ¢arky) pro oddéleni nebo ukonceni rovnic. Rovnéz néktera schémata
ze simulacnich prosttedi by bylo vhodnégjsi vkladat ve vektorovém formatu a v ptipadé velkych
schémat zvolit jejich vloZeni na Sifku stranky. Teoretickd ¢ast pro uvedeni problematiky SIL a
HIL by si také zaslouzila vétsi prostor. Nicméné ani tyto drobné nedostatky vyraznéji
neposkozuji celkovou vysokou kvalitu této prace.



Dotazy

1. 'V zavéru tieti a dale pak ve ctvrté kapitole zminujete pfitomnost Sumu v systému. Na jakych
¢astech systému se tento Sum muze vyskytovat a jak by jste ho pfipadn¢ modeloval?

2. Ve ctvrté sekci pracujete s pojmy jako SIL a HIL. Tyto pojmy se ¢asto vyuzivaji pro popis
procesu podle tak zvaného V-diagramu. Co tento diagram popisuje a jaky k nému maji vztah
pojmy SIL a HIL?

3. 'V zavéru prace zminujete moznost piidani dopfedné vazby. Pro¢ a z jakého divodu se tato
vazba Casto vyuziva v fizeni jetabi? Jaké poskytuje benefity?
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