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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Diplomova prace se zabyva navrhem SIL a HIL simulatoru pro ¢tytkolové vozidlo typu AGV. Prace byla
realizovana ve spolupraci ZapadocCeské univerzity v Plzni a firmy Siemens, kterd studentovi poskytla
potiebné softwarové nastroje. Matematicky model je vytvofen pomoci nastroje SIMIT a ovéfovan pomoci
3D modelovaciho néstroje NX MCD. V ramci prace vznikl software, ktery umoziiuje propojit simulacni
nastroje SIMIT a NX MCD s roz$ifenym otevienym systémem pro robotiku ROS ve verzi ROS2. Dale
vznikl systém pro propojeni PLC I0OT2050 pomoci komunika¢niho protokolu OPCUA se simula¢nim
systémem pro potifeby HIL simulace. Student v praci prokazal znalost pottebnych teoretickych védomosti,
dale vhodné formuloval problém, navrhl a ovéfil SIL a HIL simulator. Vzniklé softwary prokazuji
studentovo porozuméni pouzitym otevienym technologiim (ROS2) a také systémim spolecnosti Siemens.
Drobnym nedostatkem prace je jeji délka, ktera je vSak ¢astecné zpusobena pouzitim dopliujicich obrazk.
Pro budouci prace bych doporucil vyuzit 1épe prostor a naptiklad grafy pro jednotlivd kola umistit do
kompaktnéjSiho zobrazeni. Dale mi chybélo video, které by vhodné zobrazilo vyslednou simulaci v praxi.
K samotné podstaté prace vyhrady nemam a doporucuji ji k obhajob¢.

Dotazy

[1] Jakym zpiisobem byste kompenzoval chybu odhadu parametru K omega? [2] V praci bylo ukdzano
porovnani polohy robota ze systému lokalizace a simulace v SW SIMIT a NX MCD. Jakym zptsobem by
Sel zlepsit odhad skute¢né polohy robota v prostoru? [3] Jak je zajiSténa synchronizace dat mezi systémy
ROS2 a SIMIT pro SIL simulaci?
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