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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Diplomova prace se vénuje modelovani a identifikaci systéml vedouci k deterministickym modeltim.
Diurraz je kladen na rozvoj nového sméru v oblasti modelovani, kterym je tzv. ,,data-augmented physics-
based modelling“. Tento ,.kombinovany* pfistup je zalozen na doplnéni fyzikalnich modelti o datovou
komponentu realizovanou typicky neuronovou siti, kterd umozni popsat jevy, jejichz fyzikalni modelovani
neni mozné nebo je pfili§ komplikované. Vysledné modely tak umozni presnéjsi predikei stavu systému,
pii zachovani fyzikalni interpretovatelnosti. Prace je ¢lenéna do sedmi kapitol. Po tvodni prvni kapitole, se
druhé kapitola vénuje ptedstaveni oblasti identifikace a matematicko-fyzikalniho modelovani s diirazem na
kombinaci téchto ptistupi. Ve tieti kapitole jsou pak diskutovany metody prediktivniho fizeni s nastroji
pro jejich feeni. Ctvrta kapitola popisuje modelovani pomoci Gaussovskych procest, které jsou v praci
pouzity k charakterizaci jevll z naméfenych dat. Pata a Sestd kapitola je vénovana popisu simula¢niho
prostfedi (ROS, Gazebo), kombinovanému modelovani dronu a jeho simulaci a fizeni podél pozadované
trajektorie. Sedma kapitola shrnuje ziskané poznatky. Uvazované téma DP patii k viceoborovym tématim,
které v soucasné literatute pfitahuji stale veétsi pozornost obvykle vétsich vyzkumnych skupin. Diplomant
Maté&j Smid se tak pti zpracovani DP musel seznamit s mnoha oblastmi sahajicich od identifikace a fizeni,
ptes neuronové sit¢ a Gaussovské procesy, az po vlastni simula¢ni a programové nastroje. Za zdlraznéni
rovnéz stoji fakt, ze M. Smid nejen implementoval a ovéfil vysledky modelovani a fizeni dronu v nedavno
publikovanych ¢lancich, ale i navrhl pfistup pro on-line uceni (trénovani) datové komponenty modelu
popisujici v ¢ase proménny odpor vzduchu pomoci rekurzivnich gaussovskych procest. Vysledky DP v
oblasti on-line trénovani datové komponenty modelu byly shrnuty v ¢lanku ,,On-line Learning and Control
for Data-Augmented Quadrotor Model“, ktery byl zaslan na konferenci ,,62nd IEEE Conference on
Decision and Control“ a je v recenznim fizeni. Diplomova prace splituje vSechny body zadani, a proto ji
doporucuji k obhajob¢.
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