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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Diplomova price se zabyva hybridnimi modely, kde je ¢ast modelu vytvofena na zaklade
matematicko—fyzikalniho modelovani a ¢ast je vytvofena na zékladé dat pomoci rekurzivnich
Gaussovskych procesit (RGP). Nejprve byly prezentovany rtizné piistupy pii tvorbé modelu. V kapitole o
optimalizaci byl prezentovan problém nelinearniho programovani, prediktivniho fizeni (MPC) a standardni
metody pro feSeni problému. Nésledujici kapitola popisuje Gaussovské procesy (GP) a poté i RGP, kde
jsou ilustrovany vlastnosti modelii vytvorenych na zakladé dat jak pro GP i RGP na jednoduchém ptikladu.
Poté je popsdno simula¢ni prostiedi Gazebo se simuldtorem dronit RotorS. V experimentalni ¢asti je
popsan hybridni model dronu, kde model zalozeny na datech dopliiuje jednoduchy fyzikalni model odporu
vzduchu. Déle je popsano nelinearni MPC a zpisob, jakym vyuziva hybridni model. Nakonec je MPC
otestovano v simuldtoru Gazebo pii sledovani dvou riznych referenénich trajektorii dronem pro piipad
standardniho nelinearnim MPC, GP-MPC a RGP-MPC. V ptipadé¢ RGP-MPC je diky RGP model odporu
vzduchu upravovan v redlném case. Diplomova prace je velmi kvalitni a spliiuje vSechny body zadéni.

Dotazy

1. Nebylo by lepsi provést vice iteraci pfi feSeni problému MPC a stopnout feSeni napiiklad po
n¢jaké fixni dobe?

2. Miize se stat, ze po prvni iteraci nalezené feSeni pro MPC nesplituje omezeni? Co by se v tomto
ptipadé stalo?

3. Pti pfistavani je z diivodu komplexniho proudéni vzduchu u zemé velice problematické tizeni
mensich dronti. Mohl by 1 v tomto pomoci hybridni ptistup?

Splnéni bodti zadani
uplné

Doporuceni k obhajobé
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Hodnoceni: 1 - Vyborng
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