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Zakladni myslenka

Model drona

Nemodelované odchylky
Odchylkové modelovani
Rekurzivni Gaussovské procesy
Modelovani zaloZené na datech
Model Predictive Control
Simulacni prostredi

Vysledky

Diskuze

Kombinace matematického modelu a fyzickych dat
Vyuziti neuronovych siti

Validace dat

Klasifikace — vyborné

Datum obhajoby — 21.6.2023



