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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Autor se ve své praci zabyva nadvrhem tzv. explicitnich prediktivnich regulatorti. Problém standardniho
prediktivniho reguldtoru vede za ptedpokladu linedrniho modelu systému, kvadratické tcelové funkce a
linearnich vazbovych podminek na tzv. tlohu kvadratického programovani, kterou je nutné pocitat online
v kazdém kroku tizeni vhodnou numerickou metodou, coz mize byt problematické zejména u systémi s
velmi malou periodou fizeni (vzorkovani). Toto omezeni by bylo mozné obejit s vyuzitim tzv. explicitniho
prediktivniho regulatoru, pomoci néhoz lze dosdhnout kvalitativn€ identického vysledku, avSak
optimaliza¢ni uloha je zde vyfeSena pifedem offline pomoci tzv. multiparametrického kvadratického
programovani. Ukazuje se, Ze stavovy prostor lze rozdé€lit na podprostory definované linearnimi
nerovnicemi a pro kazdy tento podprostor je vysledkem multiparametrického kvadratického programovani
linearni zakon fizeni. Tato metoda tedy stavi pfed navrhéafe dva zdsadni problémy, které autor ve své praci
rozebira. Tim prvnim je nalezeni vSech podprostorti stavového prostoru, ke kterym poté lze priradit
odpovidajici pfedpis fizeni a druhym nasledné metoda urceni ptislusného podprostoru a s tim souvisejiciho
zéakona ftizeni pro dany bod stavového prostoru. Zejména druhy zminény problém je kriticky pii navrhu
fidicitho algoritmu, protoZe to je operace, kterd se provadi online v kazdém kroku fizeni a zdsadnim
aspektem je tedy vypocetni slozitost dané metody. Autor v praci popisuje a porovnava riizné metody pro
feSeni obou téchto problémd, pfi¢emz své argumenty podporuje fadou ukdzek a simulaci. Na zavér jsou
navrzené metody explicitni prediktivni regulace otestovany na laboratornim modelu servo-pohonu s
pruznou zatézi a vysledky jsou porovnany se standardnim feSenim ve formé online prediktivniho fizeni.
Bylo ovéieno, ze oba piistupy dosahuji stejné kvality fizeni, avSak z hlediska vypocetni naro¢nosti doslo v
tomto piipadé pii pouziti vhodné implementace explicitniho prediktivniho regulatoru a pii daném
nastaveni navrhovych parametr k Gspotfe vypocetniho ¢asu v fadu desetinasobkd. Na druhou stranu je
rovnéz ukazano, ze pro zvysSujici se horizonty predikce a fizeni dochdzi u explicitniho prediktivniho
regulatoru ke znacnému nardstu velikosti optimaliza¢ni Glohy, coz vyrazné zvySuje pamét'ové naroky, a
proto se tato metoda jevi jako vyhodna zejména pro fizeni systéml do piiblizn¢ desatého tadu a s
rozumnou volbou horizontu predikce a fizeni. Piedlozena prace je na velmi dobré urovni, zvlasté pak
ocenuji dikladné vyhodnoceni raznych, pro praxi dulezitych, aspektli, zejména vypocetni narocnosti
explicitniho prediktivniho reguldtoru v porovnani s konvencni prediktivni kompenzaci. Tyto zavéry davaji
¢tenafi velmi dobré doporuceni, ve kterych ptipadech by bylo rozumné tuto metodu pouzit.



Dotazy

1. V casti 2.4 popisujete techniku "move blocking", pomoci které Ize tesit problém rozdilnych
hodnot horizontl predikce a fizeni. Zminujete dva ptistupy, jak se s problémem vypoiradat. Tim
prvnim je vyplnéni hodnot fizeni od konce horizontu fizeni do konce horizontu predikce samymi
nulami, druhou moZnosti je potom tento usek vyplnit hodnotami posledniho akéniho zasahu,
pficemz vy v praci vyuzivate prvné zminénou metodu. Muzete okomentovat do jaké miry mtize
vybér této metody ovlivnit vysledek optimalizace a s tim spojenou kvalitu fizeni?

2. V casti 4.4.2 popisujete metodu prohledavani stavového prostoru prostiednictvim binarniho
vyhledavaciho stromu, pficemz uvadite, ze pfi spravné implementaci této metody je vysledkem
mnohonéasobné sniZzeni vypocetni nadrocnosti v porovnani s metodou sekvencniho prohledavani.
Dokazal byste obé tyto metody porovnat z hlediska vypocetni ndro€nosti pomoci tzv.
Landauovo notace (neboli notace velké O)?
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