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zpracované na téma

Metodika dynamické analyzy rotorti v programu MSC.ADAMS

Diplomova préace se zabyva stéle aktualni problematikou dynamické analyzy rotord.
Motivaci bylo pfedeviim zmapovat moinosti uplatnéni software MSC.ADAMS v dynamice
rotor( a na zakladé toho vypracovat odpovidajici metodiku pro modelovani rotord (tuhych i
poddajnych) uloZenych na poddajnych loZiskach v software MSC.ADAMS. Uvedenou metodiku
lze pak svyhodou déle rozdifovat a vyuZit viadé technickych aplikaci pfi modelovani jejich
rotujicich éasti.

Text prace ma vhodnou logickou strukturu. Druhd kapitola je vénovéna jednak
problematice modelovani poddajné uloZenych pruinych rotorli pomoci metody koneénych
prvkd a ddle je shrnut postup automatického sestavovéni pohybowvych rovnic vazanych
mechanickych soustav v programu MSC.ADAMS vietné pFehledu numerickych metod
implementovanych k jejich feSeni. Treti a Ctvrtd kapitola jsou zaméfeny na implementaci
modeld jak tuhého rotoru na izotropnich loZiskdch tak poddajné ulozeného poddajného rotoru
v prostiedi MSC.ADAMS. Pro tuhy rotor umoZiiuje prostiedi MSC.ADAMS/Vibration provadét
modalini analyzu linearizovaného modelu a tak relativné snadno konstruovat tzv. Campbellovy
diagramy, které jsou srovnavdny s odpovidajicimi Campbellovymi diagramy ziskanymi
analytickym FeSenim v prostfedi MATLAB. Dal3i analyzy jsou pak v MSC.ADAMS provadény
v Casové oblasti. Je zkoumana vybuditelnost jednotlivych tvar(i kmitdni pomoci réizného
umisténi nevyvazkl na rotoru. Ziskané vysledky jsou vidy verifikovany pomoci Campbellovych
diagraml ziskanych na zdkladé odpovidajicich modell vytvoFenych vprogramu MATLAB
pomoci metody konetnych prvkii nebo experimentdlné. Za pfinosné povazuji mimo jiné i
srovndni jednotlivych integracnich metod implementovanych v MSC.ADAMS a zhodnoceni jejich
pouZitelnosti pro studovany typ uloh.

Prace je na dobré formadlini Urovni, bez zdsadnich nedostatkd. Nicméné v textu (nebo
v pfilohové Casti) postraddm uvedeni viech parametrd jednotlivych modeld rotord, bez nichi
nelze uvedené vysledky reprodukovat (ovéfit).

Pfipojuji nasledujici dotazy do diskuze:
e Prosim o vysvétleni vyznamu zelené &arkované pfimky s popiskem IT"a)O v Obr.
3.5a0br. 3.11 a 3.12. Je jeji poloha spravnd?

e Vtextu autorka tvrdi, Ze na Obr. 3.19 a Obr. 3.23 maji orbity tvar kruhu. MéFitka
na obou osach tomu ale nenasvédcuji (jejich rozdil &ini dva Fady). Prosim o



