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HODNOCENI BAKALARSKE PRACE

Jméno studenta: Jakub Ryne$

Vedouci bakalarské prace: Ing. Martin Kopecky

Hodnoceni vyznacte | Y | v pfislusném policku

Hlediska hodnoceni UROVEN
bakalarské prace vyborna | velmi dobra dobra nevyhovujici

Splnéni rozsahu zadani X
Odborna droveri prace X
Aplikovatelnost v praxi X

Vyuziti studiem ziskanych znalosti X
Iniciativa pii fe$eni problémd X

Koncepénost v pfistupu k feSeni X

Formalni usporadani a Uprava X
Posouzeni podobnosti 0 %

Vv pfipadé urcitého procenta podobnosti (nad 5%) se vyjadfi k podobnosti vedouci bakalarské prace ve
slovnim hodnoceni BP.

Vysledna klasifikace je dana celkovym subjektivhim (nikoliv matematickym) primérem
hodnoceni, uvedeného v tabulce.

Hodnoceni BP dopliite kratkym slovnim vyjadfenim. Hodnoceni by mélo vyjadiovat
iniciativu, soustavnost prace, pravidelnost konzultaci a reakce studenta na pfipominky
vedouciho prace. Nejedna se o odborny posudek.
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Slovni vyjadieni k hodnoceni BP (Hodnoceni by mélo vyjadiovat iniciativu,
soustavnost prace, pravidelnost konzultaci a reakce studenta na pripominky vedouciho
prace. Nejedna se o odborny posudek.) :

Student Jakub Ryne$ predlozil bakalafskou praci na téma univerzalni nakladni
manipulator. Toto téma si vymyslel sdm s jisto pfedstavou jakym smérem by se cela
BP méla ubirat coz oceriuji. Lze konstatovat Ze plvodni idee pana Rynese byly
dopracovany do podoby zafizeni které je kombinaci klasického "rudlu" a "kole¢ka".
Student pfi ndvrhu postupoval logicky a systematicky. Na zac¢atku prace je
provedena resersSe stavu techniky v oblasti béznych manipulac¢nich prostiedki a na
zakladé poznatk( z této reSerse byly tvofeny prvni koncepéni navrhy. Z vytvorenych
konceptl byl nakonec vybran ten nejvhodnéjsi pro néjz bylo zpracovano vysledné
konstrukéni feSeni ve formé& CAD modelu a rozmérovych schémat. Rovnéz byla
zpracovana designova studie celého manipulatoru, jelikoz se jedna o studijni obor
Design priimyslové techniky. Dale student zohlednil i ergonomii pfi pouzivani
navrzeného manipulétoru coz vytvafi komplexni dojem z celé prace.

BohuZel to co je slab3i strankou celé prace jsou technické vypoéty. Pevnostni
vypocet jednoho pfi¢ného koliku je pro bakalafskou praci dost malo. Pfitom by se
dalo na navrzeném manipulatoru najit dost konstrukénich uzl(, které ovérit jednak
analytickymi vypocéty, tak i vypoéty pomoci metody koneénych prvki (MKP). Toto
ovSem bylo zifejmé zplisobeno nedostatkem ¢asu, ktery student na praci mél, jelikoz
student na praci zacal pofadné pracovat az na zacatku ¢ervna po uspé&sném slozeni
vSech zkousSek.

Zavérem lze tedy konstatovat, Ze student prokazal schopnost feSit uceleny problém a
predloZzeny navrh manipulatoru toto tvrzeni potvrzuje. Pfi navrhu vyuzil jistou miru
kreativity a znalosti nabytych studiem a proto praci doporucuji k uspé&sSné obhajobé i
pfes vyhradu kterou k praci mam.
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