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Hodnoceni ginnosti studenta, pfipominky, dotazy:

Student po diskuzich s vedoucim zvolil knihovnu pro pfimé fuzzy Fizeni robota v procesoru i vhodny SW nastroj
pro vzdalené fizeni z PC prostfednictvim Bluetooth. Zakladni parametry také namodeloval pomoci Fuzzy
toolboxu v Matlabu. Skoda, Ze se nepodafilo rozb&hnout pfimé propojeni Simulinku/Matlabu s robotem.
Prace ovefila funk&nost pouZitych feeni a pfedpokladam, Ze vysledky budé mozné vyuzit predmétu zabyvajicim
se fuzzy logikou - KAE/ANF.

Dotaz:
Proc jsou v grafu obr. 10.3 (str. 41) okraje funkce pfislusnosti pod 0 a pfes 255, kdyZ motory umf jen rozsah 0-
255 ? Orezavate pak néjak vystupni hodnotu ?
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