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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomovd préce se zabyvd tlohou pldnovini trajektorie mobilnich roboti v prostiedi s pfekdzkami. Autor
popisuje zpiisob reprezentace prostfedi s pfekdZkami a poté prezentuje zdkladni metody pro plénovén{
trajektorie a diskutuje jejich modifikace a roz3ifeni. Ndsledné se autor zabyv4 problémem VyuZiti tras
nalezenych t€mito metodami pro fizenf redlného kolového robotu. Pro tuto aplikaci je tfeba fesit omezeni
dand zvolenou diferencidlné fizenou mobilni platformou. Autor navrhuje rizné roziifeni formulace ulohy a
nékolik modifikaci nalezenych trajektorii. Na zdvér autor provedl sadu testd, ve kterych proved! porovndni
jednotlivych popsanych metod a jejich modifikaci z hlediska asové ndroénosti a délky nalezenych tras.

Prdce je zpracovdna prehledné a dobfe popisuje zdkladnf principy jednotlivych popisovanych metod.
Nicméné v né€kterych pasdzich je moZné vytknout drobné nekonzistence v textu, jako napf. v popisu
kubickeého interpolaéniho splinu, které vznikly netiplnym sladénim informaci z pivodniho zdroje a textu
préce. Za pfinosem prdce je moZné povaZovat i aplikaci, kterd umoZiiuje testovat Jjednotlivé metody pro
zvolené prostfedi s pfekdzkami. U této aplikace je moZné ale vytknout, Ze aplikace uZivatele nepfipravi na
dlouhé doby behii jednotlivych algoritmii, coZ miiZe prchlivéj§im osobam ¢init potiZe.
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