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Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality spinéni) 25 20
Odborna Uroven prace 50 40
Interpretace vysledk{ a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 12
Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 6

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Préace Fedi moZnost nasazeni kamerového detekéniho systému pro parkovaci mista pred budovou FEL.

I presto, Ze je pro jeji sazbu vyuzit systém LaTeX, nejsou dodrzena zakladni typograficka pravidla (mezery,
interpunkce, vazba jednopismennych predlozek apod.). Anglicka anotace je sice psana anglickymi slovy, ale
gggi anglicky pochopitelna. Odkazy na literaturu v textu prakticky nejsou a cislovani literatury je bez logického
radu. . .

Dosti nezvyklé je pouziti zkratky FEL/ZCU pfipadné ZCU/FEL, totéz plati o celém seznamu symbolll a zkratek,
ktery zadné symboly neobsahuje.

Obsahové se prace v prvni ¢asti vénuje parkovacim systém@m (strany 2-10), které nemaji vztah k zadani prace.
Kamerovému systému je vénovan pouze posledni odstavec.

V Casti rozboru parkoviété FEL jsou pouZity symboly v blokovém diagramu, které nemaji b&Zné zazity vyznam
bez blizSiho vysvétleni.

V nékterych pripadech autor konstatuje nutnost nékterych parametr(/vybéru bez jakéhokoliv zdlvodneéni.
Odkazy z textu nejsou logické (parametry v tabulce 3.3 neobsahuji informace o konektivité, byt je na né
odkazovano).

Vlastni nasazeni metod zpracovani obrazu se omezuje na vyuziti pfipravenych metod v NI Vision bez dalsiho
zd@ivodnéni, pro¢ byla ktera funkce vyuZita a s jakymi parametry.

Pro_popis matematickych funkci jsou nevhodné pouzity grafické prvky prostredi NI Vision. Matematicky zapis by
v pfipadé nékolika obrazk{l byl vyrazné vhodnéjsi (napf. obr. 5.9, 5.17 a 18).

Navrzenému systému schazi variabilita, je stavén pouze na jeden parkovaci zaliv,

Popis vlastniho Feseni neni pfilis prehledny a nejsou zd@vodnény jednotlivé kroky. Postradam analyzu celého
zpracovani obrazu a nasazeni odpovidajicich metod k ziskani potiebnych dat.

I pres vyse zminéné nedostatky hodnotim praci jako velmi dobrou a doporucuiji k obhajobé.

Dotazy oponenta k praci:

Jak funguje barevna indikace obsazeni parkovisté FEL? (str. 12)

Pro¢ jste zvolil pro predavani dat datovy soubor typu TXT? Zvazoval jste pouZiti databaze nebo jiného
transparentniho systému? Jaké jsou vyhody/nevyhody pouZiti TXT souboru?

Pro¢ uvaZujete/omezujete slozeni systému pouze z IP kamer?

Pro¢ je variabilita prenosu dat z kamery tak zasadni? Sam pozdéji uvadite pouze FTP pfenos dat. (str. 16)

Jak funguje prahovani s prahem bez pevne hodnoty (str. 23)?

Jakym zplsobem je vyuzita pouze jedna konvolucni maska Sobelova filtru? (str. 21)

Jakym zpGisobem je pfipravena kalibrace pro jednotlivé kamery/pohledy na parkovisteé (pfi zméné polohy
kamery apod.)?

Jak Ize rozsifit detekéni systém o dalsi parkovaci zalivy?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci velmi dobfe (podie klasifikacni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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