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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

T — Ovladani krokového motoru v modelu zévodé automobili pomoc
mikrokontroleru Arduino
Student: Véclav FRELICH | sd.&s: | E12B0018P
Oponent: Ing. Lukas Veg
Kritéria hodnocen( préce oponentem Max. body PFidélené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupef kvality spinéni) 25 24

Odborna Urovefi prace 50 48
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 14

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 9

Hodnocenl obsahu a kvality prace, pfipominky:

Student predklada bakalafskou préci zabyvajici se ovliadanim krokového motoru v modelu zévodd automobild
pomoci mikrokontroléru Arduino. Prace je velice kvalitni a pedliva. Osobna ocenuji dostatecné detailni popis
prostfedi a moznosti uplatnéni krokovych motor v sou&innosti s Arduinem. Ocer'\uji mimo jiné i promy3lenost
celého programu a navrzené moznosti dal$iho vylepgeni. Z dosazenych vysledké je vidét autorovo zaujeti
danou problematikou.

Dotazy oponenta k préci:
V praci jste pfistoupil k volbé prodlouZené pécky pro spinéni koncovych spinacl, proc jste nepouZil optické
Lprvky? Déle uvadite vice moZnosti fizeni spinéni, které spinani by bylo podle vas nejlepsi pro automatizované ’
zavody?

Bakalafskou praci hodnotim Klasifikaci vyborn& (podie Kiasifikazni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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