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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl napinén):
Cilem predlozené bakalarské prace bylo provést resersi technickych moznosti u vozidel s nezavislym
elektrickym pohonem vSech kol v oblasti trend(l, popisu zakladil dynamiky jizdy, nasledné provést
simulaéni testovani ve vybraném sw a zakladné otestovat vlastnosti na experimentalnim testovacim
modelu. V této predlozené bakalarské praci jsou tyto vytycené cile spinény, jak v teoretické, tak i
aplika¢ni ¢asti.

2. Obsahové zpracovani

(originalita feSeni, naro¢nost, tvirci pfistup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost

pfiloh atd.):
Zadané téma autor zpracoval tvlrcim zplsobem. Prace je rozdélena na reSer$ni ¢ast, kde je proveden
popis a rozbor stavajicich feseni. V tomto oddile by bylo vhodné vice popsat koncepty i nékteré stavajici
feSeni u vybranych vozidel. Dale pak nasleduje zpracovani dilezitého matematického popisu jizdy
vozidla, které je pouzité pro praktickou tvorbu demonstra¢niho simulatoru. V zavéru prace je predlozen
postup v navrhu demonstratoru pro zakladni testovani funkénosti systému nezavislého elektrického
pohonu v8ech kol.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfiméFenost technickych vypoctll, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

Bakalaiska prace obsahuje, jak reSersni ¢ast s technickych popisem moznosti funkéniho prenosu hnaci
sily pro vozidla s klasickym i nezavislym elektrickym pohonem vSech kol. Nasleduje simulace v sw pro
uréeni dilezitych parametrd, které slouzi k vlastnimu navrhu demonstratoru s vnitinim systémem fizeni
na zakladu ARDUINO MEGA. Dale pak byl fesen zakladni experiment pro ovéreni funkénosti (spojeni
sw a hw) navrzeného modelového systému na tzv. demonstratoru, véetné vytvoreného fidiciho sw.



4. Formalni nalezitosti
(jazykovy projev, spravnost citace a odkazll na literaturu, graficka Uprava, prehlednost ¢lenéni
kapitol, kvalita tabulek, grafil, pfiloh atd.):

Déleni kapitol a grafické zpracovani je v této bakalarské praci fazeno prehledné a systematicky, kde jsou
jen nepatrné formalnimi nedostatky.

5. Struény komentar hodnotitele
(rozsah prace, celkovy dojem z prace, silné a slabé stranky, originalita myslenek a zpracovani):

Hlavni pfinos této bakalarské prace je ve zpracovani informaci o systémech nezavislého fizeni rychlosti
jednotlivych kol vozidla, které ma vyuziti pravé u elektricky pohanénych vozidel. Prace tedy mlze byt
pouzita, jak pro informacni G€el na vizualizaci funkce Fizeni rychlosti jednotlivych kol vozidla, tak i pro
doplInéni vyukovych materialli jako vhodna vyukova pomlicka. Z predlozené prace je ziejmé, Ze autor se

plné vénoval samotnému zpracovani nebot prevzata (reSersni a obecna) ¢ast s tvirci casti je vhodné
vyvazena.

6. Otazky a pfipominky na autora prace k bliz§imu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):

Jak byl konstrukéné fesSen samotny experimentalni demonstrator?

Jak by byla feSena pfipadna porucha technického systému, jakéhokoliv razu (napf. fidiciho systému,
elektromotoru atd.), pfi nasazeni tohoto systému do vozidla a samotné jizdé?
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