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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomové prace (DP) O. Vani¢ka se zabyva navrhem metody kalibrace optického snimaciho prvku
robota v tloze laserového svafovini, pfedevsim pfi skenovéani povrchu obrobkil pfed a b&hem svafovaciho
procesu. Jedna se o Glohu, které je specificka pro pouZity snimaci prvek a doposud neni v primyslovych
systémech uspokojivé dofesena a standardné implementovana.

Navrhované metody jsou v DP pvéfovany simulaci a experimenty a jejich vyhodnoceni je v DP
doprovazeno ¢etnymi grafy. Soudasné je v praci popsana a graficky ilustrovana velikost chyby kalibrace a
porovnani vysledkd navrhované kalibraéni metody s doposud &asto vyuZivanou ruén{ kalibraci.

Celkové je DP zpracovéna na dobré vrovni. Diplomant aktivné navrhl a realizoval fadu simulaci a
experimentl pro potvrzeni vlastnosti navrhovaného pfistupu a podilel se na technickych konzultacich se
spole€nosti LaserTherm, ktera poskytla zazemi a technické vybaveni pro realizaci experimenttt na svém
robotickém pracovidti.

Diplomant pfistoupil k feSené problematice svédomité a aktivné. Diplomova prace splnila poZadavky
zadani a doporuduji ji k obhajobé.
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