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Hodnoceni diplomové prace oponentem
Nézev préce: GPS navigace pro zemé&délské stroje zaloZena na platformé Arduino
Student: Bc. Jan SPRISL | sd.&s: | E15N0043P
Oponent; Ing. Lenka Sroubova, Ph.D.
Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupefi kvality spinéni) 25 25

Odborna Uroveri prace 50 50
Interpretace vysledk{ a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 15

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 7

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

PredloZena diplomova préce se zabyva vyuZitim satelitnich pozi¢nich systém@ pro zemédé&lské stroje. V praci,
ktera je vhodné rozdélena na 5 kapitol, diplomant objasnil radiové urCovani zemépisné polohy, popsal vyuziti
satelitnich navigaci v zemédélstvi a zhodnotil soucasné komercni navigace uivané v zemédélstyi, Tesicts prace
je v navrhu zafizeni pro navigaci zemédélskych strojdi, vytvoreni ovladaciho software pro Fidici modul navigace
a testovani zafizeni. Student vhodné zvolil platformu Arduino DUE a spravné vybral jednotlivé hardwarové
komponenty. Software nabizi 6 navigacnich rezim. Navriené zafizeni bylo otestovano na traktoru ve
spolupraci se zemédélskym druzstvem. Student pruzné zareagoval na pfipominky obsluhy traktoru a napf.
ovladaci menu zafizeni uz pfeprogramoval do ¢eského jazyka. Diplomant cile prace splnil na vysoké drovni.
Jediné€, co se da préci vytknout, je, Ze student pouziva &asto jako jednotku ¢asu vtefinu.

Prace je zpracovana v souladu se zadanim. Praci doporucuji k obhajobé.

Dotazy oponenta k préci:
Z jakého diivodu byla aktualizace polohovych dat a naviga¢nich pokyn& stanovena na sekundové intervaly?

ProC je pouZita externi anténa na stfeSe traktoru? Zabyval jste se problematikou rugeni GPS signalu?

Diplomovou préci hodnotim klasifikaci vyborné (podie Kiasifikani stupnice dané smérnici dékana FEL)
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