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Hodnoceni diplomové prace vedoucim
Nézev préce: GPS navigace pro zem&d&lské stroje zaloZena na platformé Arduino |
Student: Bc. Jan SPRISL | sd.&l: | E15N0043P
Vedouci: Ing. Petr Kropik, Ph.D.
’_ Kritéria hodnoceni price vedoucim Max. body Pfidélené body
Spinéni zadani prace 40 40
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuZiti 30 30
konzultac, prace s literaturou, aktivni pristup, ...
Formalni zpracovani prace 15 14
DodrZeni terminti (plynulost zpracovani b&hem ak. roku, 15 15
Ldodrienl' terminu odevzdani, prodlouzen( studia

Hodnoceni &innost studenta, pfipominky, dotazy:

Student se predkladané préci vénoval aktivng a s velkym zajmem. Pracoval priibé&sné vyuzival pravidelné
konzultaci s vedoucim prace. Zaroven projevil vyraznou schopnost samostatné prace a tvaréiho pristup k Fegeni
problémé, Musel se vypofadat s réiznymi technickymi roblémy pfi zpracovani prace. Technické felen; je
nadpréimérné a zadani bylo spInéno v pIné mite, v né terych oblastech i pfekrogeno.

Diplomovou praci hodnotim kiasifikaci VYbOrné (podie Kiasifikagni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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