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Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Prid&ené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupefi kvality spinéni) 25 25

Odborna Groven prace 50 45
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 11

Formalni zpracovani préce, dodrzovani norem 10 8

Hodrniocen! obsahu a kvality préce, pfipominiy:
Pfedlozena diplomova price je vénovdna bezkontaktni technologii pasivniho skenovani redinych objektl s naslednou rekonstrukei

trojrozmérnéhg modelu pomodi Stereoskopie. TéZiStém prace je pfitom vyvoj vlastniho zafizeni. Prace je logicky clenéna do Ctyr kapitol,
kde prvni je vénovana zakladnimu teoretickému pfiblizeni dané problematiky, druha se vénuje vyvoji prototypy, findlniho vyrobku a

’

pragramového vybaveni. Ve dvou poslednich kapitolach jsou diskutavany dosazené vysledky a moznd vylepSeni, Préace bezesporu splfiuje
viechny body zadani definované v zasadach vypracovani a spliuje vsechny naleZitosti studenské kvalifikacni prace.

Na praci samotné ocenuji predeviim kvalitu vysledného provedeni viastniho zafizeni, a to jak po strénce jeho konstrukce, tak
programového vybaveni. Je zde zfejma snaha studenta o moznost nasledného vyuZiti zafizeni v praxi a toho bylo dle mého nazoru
dosaZeno, Za velmi pfinosnou dale povaZuji podrobnou diskuzi dil&ich technickych problémd, které se béhem vyvoje vyskytly (naéxF. casova
synchronizace snimani nebo ostreni jednotlivych kamer), Naproti tomu postradam podrobnéjsi diskuzi dosazénych vysledk s vlastni
implementaci algoritmu SURF pro detekci klitovych bodl a naslednou rekonstrukci objektu. Dale bych také povaZzoval za velmi Gcelné do
prace zaradit jednoduchy popis struktury vytvorenych programd (zékladni blokovy diagram nebo diagramy UML), které by vyrazné
usnadnili orientaci ve zdrojovych kdédech. neposledni fadé v praci také postrddam vice ukdzek naskenovanych objektd a vysledek jejich
rekonstrukce, které by Iépe demonstrovaly moznosti a omezeni vyvinutého zafizeni,

Po formalni strance je prace zpracovana velmi peclivé. Ocefiuji predev&m diisledné zpracovéni referenci, kdy vedkera dilefita fakta a data,
kterd student pfejima, jsou pfesné citovana a diskutovéna z hlediska viastnich zkuZenosti. Samotny text prace je jasné a strucné
formulovén, nezabihd do zbyteénych podrobnosti a piesto si zachovava vyraznou informaéni hodnotu. Z tohota pohledu povazuji za velmi
povedenou kapitolu 1.3, kterd je vénovdna pomérné naroéné problematice detekce klicovych bod( v obraze.

V jedné vété, pfedloZenou praci povaZuji za velmi kvalitni a pfinosnou, student Eﬁ jejim zpracovani prokazal jak porozuméni dané
problematice, tak dobré odborné znalosti a praktické dovednosti, a to pfedevsim v oblasti algoritmizace a programovani. Uvedené drobné
nedostatky prace nikterak nesnizujl jeji iroven. Praci tedy jednoznaéné doporuéuji k obhajobé.

Dotazy oponenta k préd:

Jednim z probléml pfi rekonstrukci objektu, bylo umisténi deskriptori mimo skenovany objekt (viz, kapitola 2.2.1). Jako mozné feeni je
uvedeno odstranéni "nezajimavého okoli" na zakladé nahrazeni nezménéné &asti dvou fotografii (prazdné scény a scény s objektem)
Sumem. Jak presné toho bylo docileno?

Bylo by mozné definovat pojem “pfesnost” zrekonstruovaného modelu? A pokud je to moZné posoudit, jaké presnosti bylo pfi praktickém
testovani vyvinutého zarizeni dosazeno?

Mezi perspektivnich vylepseni findiniho zafizeni je zafazena také moznost rekonstrukee objektu scannerem. Pokud tomu rozumim spravné,
kaZdy minipocita by po pofizeni snimku proved! automatickou detekci klicovych bodll. Je ma predstava spravna? Jak by nasledné bylo
provedeno sparovani nalezenych bod@? Jak by se pfenasela data mezi jednotlivymi minipocitaci? A bylo by moZné odhadnout dobu
zpracovéni rekonstrukce vysledného objektu?

Diplomovou praci hodnotim Klasifikaci vyborng (podle Kiasifikatni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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