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Hodnoceni diplomové prace vedoucim
Nézev préce: Létajici prostfedek pro 1ZS |
Student: Bc. Martin MALEK | sw.&l: | E15N0069P
Vedouci: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
Kritéria hodnoceni prace vedoucim Max. body Pridélené body
Splnéni zadani prace ' 40 30
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuZiti 30 25
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pfistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 12
Dodrzeni termin{i (plynulost zpracovani béhem ak. roku, 15 15
Ldodriem’ terminu odevzdani, prodlouZeni studia

Hodnoceni Cinnosti studenta, pfipominky, dotazy:

Pfedmétem prace je realizace predevsim vykonové &asti elektroniky pro dron ur€eny pro Integrovany
zachranny system. Jedna se o vyvoj v ramci firmy. ’ . e
Student v praci popisu vyvoj rliznych verzi napajeci elektroniky, baterii i souvisejiciho konstrukéniho Fegen.

Mél bych dotazy:

1. Jak je fizeno servo pro podvozek ? ) » ; L e
2. Pokud je "pro optimalni vyvaZeni stroje nutné pouZit 8ks baterii", znamena to, ze se musi pfi kazdé vyméné
baterii odmontovat a zpét namontovat motory a podvozek ? Jak je pak zaji$téna opakované kolma poloha os
motord ?

3. Jak je vyznacena orientace letu "dopFedu" ? 5 ; . } )
4. Ke schematu chybi popis - co jsou kontakty PADxx ? Pro¢ je pravé 6 komparatori ? Kdy? je 4 nebo 8 baterii
?

5'L Co déla program v mikrokontroléru - chybi alespofi blokové schéma. A nemohl by mikrokontrolér pouZit A/D
Lprevodnfk misto externich komparator(i ?

Diplomovou préci hodnotim klasifikaci velmi dobfe (podie kiasifikacni stupnice dané sfnégnici dékana FEL)
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