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Hodnoceni diplomové price oponentem
Nézev préce: Létajici prostfedek pro 1zS 7
Student; Bc. Martin MALEK | swéso | EISN0OGOP |
Oponent: Ing. Kamil Kosturik, Ph.D. J
r Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Pfidélené body
Spinéni zadéni préce (posuzuje se i stupen kvality spinéni) 25 15
Odborna Uroven prace 50 20
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, prip. aplikace 15
Formalni zpracovani prace, dodrovani norem 10

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:
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Vice jak polovina prace je vénovana obecnym informacim o dronech a jejich vybaveni. ]
V Casti vénované viastnimu Feseni je popsan postup konstrukce celého dronu. Vzhledem k tomu, Ze dron byl
konstruovan od pocatku, je popis konstrukce pomerné obsahly, ale jednotlivé Easti popsany velmi struéng. vV
pfipadé, Ze by cely dron byl projektem diplomanta, tak je tento postup odpovidajici. V pfipadé, ze diplomant
realizoval jen nékteré &asti, bylo by vhodné se této casti prace vénovat dikladnéji.

Dalsi vytka je ke schématu napajeni akumulatord. Vzhledem k tomu, Ze nejsou popsany jednotlivé
vstupy/vystupy do okoli desky, jé celé schéma obt{Zné Gitelnd.
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Dotazy oponenta k praci:

Z prace neni patrné, které &asti projektu realizoval diplomant a které byly realizovany dal3imi cleny Fesitelského|
kolektivu. Bylo by mozno objasnit, ktera ¢ast je Vase prace a ktera ¢ast prace koleg(i?

Jedina Cast, ktera je jednozna¢né praci diplomanta je navrh napajeci elektroniky. K této &asti mam dvé otazky:
1, vysvétlete pojem "meziobvod regulator( a stabilizatord".

2, pro¢ detekce stavu akumulator( je fedena pomoci sady komparator s pevne nastavenymi Grovnémi. Ne&lo
by pouzit néjaké elegantnéjsi redeni? J

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci dobfe (podle KiasifikaZni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 26.5.2017 R L ————

podpis aponenta prace



