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Hodnoceni diplomové prace vedoucim
Nézev préce: Ridicf systém pro autonomni dron
Student: Bc. Dominik PAULI | sw.dst: | E15N0005P
Vedoud: Ing. Petr Kropik, Ph.D.
Kritéria hodnocenf prace vedoucim Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace 40 10
Aktivita studenta b&hem zpracovani prace (vyuZiti 30 20
konzultaci, préce s literaturou, aktivni pFistup, ...
Formalini zpracovéani prace 15 5
Dodrzeni termind (plynulost zpracovani b&hem ak. roku, 15 3
dodrzeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

Hodnaceni &innosti studenta, pfipominky, dotazy:

PredloZend prace se zabyvé tvorbou systému pro autonomni dron. Student v pocatecni fazi navstévoval casto

konzultace a radil se, jak pfi feSeni postupovat. Pozdéji byli konzultace méné Casté, nicmené pravidelné.

Bohuzel student nedokazal pfesné zformulovat problémy, se kterymi se potykal. Postupné vznikal skluz, kterg
od

v Vv

se diplomantovi nepodafilo dohnat, praci tak nelze povazovat za dokoncenou, neni spinéna vétsina b
zadani, resp. nékteré ano, dalsi ¢astecné a nékteré nejsou spinény viibec.

Text je velmi strucny, zjevné vytvofeny narychlo a neodraZi ani aktuélni stav prace, které je odvedeno vice, nez
v textu prezentuje.

Také student sam vyjadfil nazor, Ze préci nestihl a je tfeba ji dokonéit a nema zajem prezentovat nehotové
dilo.

Vzhledem k vyse uvedenym skutecnostem hodnotim préci stupném ,nevyhovél* a nedoporuéuji ji k obhajobg.
Nicméné vzhledem k tomu, Ze je dobfe zapocata ji doporuéuji k dopracovani a obhajeni po jejim dokonceni,

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci nevyhovuje (podie kiasifika¢ni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 1.6.2017

podpis vedouciho prace



