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Hodnoceni diplomoveé prace oponentem
Nézev préce: Ridici systém pro autonomni dron
Student: Bc. Dominik PAULT | sd.as: | E15N000SP
Oponent: Ing. Pavel Stekl, Ph.D.
Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Pfidélené body

Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupef kvality spinéni) 25 10

Odborna Groven prace 50 30
Interpretace vysledki a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 5

Formalni zpracovani prace, dodrZovani norem 10 6

Hodnoceni obsahu a kvality préce, pfipominky:

Graficka ast prace je pfijatelna, Je zde ale hodné nevyuZitého mista a text tak plsobi velmi Fidkym dojmem.
Schémata jsou zalomena na celou stranku, co? je vzhledem k jejich velikosti ponékud zbyteéne. V praci je
nékolik chyb vétSinou v rlizném provedeni zkratek ustalenych, napfiklad protokol FTP je uveden malymi
pismeny, stejn& jako oznaceni jazyka HTML, které je zde navic napsano i nékolikrat odliéné.

Obsahova Cast prace je na hodnoceni slozit&jsi. V prvni fadé je nutné zminit, Ze véechny body zadani jsou
spinény v rlizné mife. Samotny text celé prace je dlouhy pouze 30 stranek, coZ je pro dané téma nedostatecné.
Vétsina kapitol je zminéna velmi strucne, Casto formou heslovité popisné koncepce, ktera neobsahuje popis
konkrétniho feeni. NapFiklad struktufe navigacniho software je vénovano pouhych 9 Fadek na jinak prazdné
strance. Tato ¢ast prace je zjevné nedokon&ena.

Pouzity HW je popsan dobfe vcetné fotografie, ale postradam zase jakékoli praktické informace o jeho provozu
pebo testech v navrZené praxi.

Ridici pocitac je opét zminén formou fotografie a technického popisu, opét zadné dalsi praktické zkuSenosti
nebo testy. Z tohoto hlediska povazuji feSeni za nedostate¢né a doporucuji préaci dodélat i s ohledem na to, Ze i
vlastni fidici algoritmus neni popsan dostate¢né.

PredloZenou praci v této formé nedoporucuji k obhajobé a hodnotim z tohoto déivodu stupném nedostatecné,
Praci doporucuji k pfepracovani a nasledné potom k obhajobé.

Dotazy oponenta k préci
Nasledujici otazky uvadim zaroveri jako ndméty k dopracovani.

1. Uvedena prace vyvolava otdzku, zda-li bylo toto feseni vlibec v praxi pouZito a popisovany dron s timto SW
vybavenim leté|?

2. Problematika pfenosu a zpracovani telemetrickych dat je zminéna pouze okrajové, pfitom je pro uvazované
budouci nasazeni tohoto systému dost klicova. Jak byla v praxi fesena?

3. Vzhledem k uvaZovanym moznostem nasazeni systému (monitoring skladd a hal)je uvaZovana doba letu
dronu v délce cca 15 minut v praxi k néCemu vyuZzitelna?

4. Je uvazované HW FeSeni v podob& potitace dané kategorie schopno zpracovévat zaroveri telemetricka data,
komunikovat s nadfizenym systémem a zaroven posilat obrazovy zaznam?

5. Je tato HW platforma schopna zpracovavat i navrzenou mapu letu vcetné korekci polohy naptiklad
ultrazvukovymi senzory nebo video prenosem?

6. Byla pfi diskuzi o budoucim rozsifeni systému o kamery, lasery a komunikaci pfes WIFI zvazovéna i
energeticka narocnost téchto feSeni? Udavana doba letu je uZ tak kratkd, pfi téchto vylepsenich bude pFi
stavajicim zdroji jesté vyuzitelna?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci nevyhovuje (podie klasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 1.6.2017 T enirretieerest s s rrerseseestenne



