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Hodnoceni diplomové prace oponentem
Nézev préce: Inovace linedrniho posuvu fotoaparatu
Student: Bc. Vit KREJC | sw.&se: | E15N0020P
Oponent: Ing. Martin Pittermann, Ph.D.
Kritéra hodnocenf prace oponentem Max. body Pfid&lené body

Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality splnéni) 25 18

Odborna Urover prace 50 40
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, pFip. aplikace 15 11

Formalni zpracovani prace, dodriovdni norem 10 9

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pAipominky:

PfedloZena DP za sebou skryvéd mnoZstvi prace diplomanty i daldich osob (viz str.6). Je olekavatelné, e zde
bude popisovana i mechanicka konstrukce zafizeni, Aviak nékteré paséZe by zde by viak mély byt vgrazné
strucnéjsi (pfipadné by patfily do pfiloh - napfiklad obrazky vyrobené krabicky na str.33 aZ 37), resp. by zde
nemély byt viibec (napf. popis 3D tisku na str.19 aZ 27, vnitfek tiskové hlavy, tisk figurek atd.).

Naopak zde postradam (na FEL obvyklé) pasaze popisuliicf vyvijené zafizeni pomoci Uplného elektrotechnického

schématu finalniho vyrobku (misto toho je zde nékolik nahled na DPS a dil¢] obrazky FFevzaté z literatury
atd.), vysledky dokumentujici vyrobu a oZzivovéni jednotiivych komponent (napfiklad oscilogramy zméfené na
realnem zafizeni atd. - viz napfiklad otdzky &.2"a 3), kdd programu, kusovnik, popis konektorfl, seznam
meficich mist, postup pro kontrolu a pro oZiveni atd. Ve vysledku vdak musim pFihlédnout k tomu, Ze se jedna
o studijni obor se "specifickymi" néroky na odborné znalosti elektrotechniky a elektroniky. Proto ptedlozenou
DP hodnotim znamkou vyborné.

Jako formaIni chyby pak Ize vytnout jen nékolik pFeklepll ve stylu 16Mhz, vypliva atd.

Dotazy oponenta k préci:

1. V kap.5 (str. 62) uvadite jen naklady na material. U ved'te i personalni naklady a to jak v osobo-hodinach
prace tak i v odpovidajicich K¢ a to: a) pfepoctené na navrh, vyvoj, oZiveni a vyzkouseni tohato "prototypu" b)
dtto pfi opakované stavbé (ve zvolené sérii poctu ks) c) dtto pfi "drobné modifikaci" d) dal3i naklady -
odpovidajici pfipadnému uvedeni na trh (tj. dokumentace, zdkaznicka podpora atd.).

2. Byla pouzita zpétna vazba motoru (a jaka) ? Na obr. 27 (str.39) chybi. V kap. 3.3.3 uvadite formulace typu
"plivodni plan ... spocival", "mohl byt", "Ize narazit" (na str.49), "nelze vyuZit" (str.50) atd. Rad by nadel jasnou
formulaci co bylo pouZito, s jakym vysledkem, schéma zapojeni a souvislost s fidicim algoritmem a vliv na
vysledné chovani (tj. rozdil mezi ovlddanim krokového motoru v oteviené smycce a regulaci motoru se zpétnou
vazbou a vliv na dosazenou presnost a velikost momentu - viz napfiklad Va3 obr.35 na str.48, ktery se pro
krokové motory uvadi i s ohledem na pFesné krokovéni a na oblast krokovani s moZnosti "ztraty kroku™ apod.)

3. Na str.43 uvadite vzorec (2). Tento je ale nespravny nebot’ pfedpoklada konstantni napéti na vinuti motoru
ale na str,42 uvazujete fizene spinani. Uvedte rozdily v prlibéhu proudu a napéti jednak dle tohoto vzorce (2) a
dale pro fizen¢ spinani s dvojhodnotovym regulatorem (tj. napf. 1.cviceni pfedmeétu KEV/RT ve 4.semestru Bc-
stu(cjiia; a pro fizené spinani s PI-regulatorem proudu (tj. napf. 2.cvieni pfedmétu KEV/RT ve 4.semestru Bc-
studia).

4. Jaké jste dosahl redlné parametry zafizeni (napfiklad pfesnost a rychlost posuvu apod.)

Diplomavou préci hodnotim klasifikaci vyborné (podle klasifikagni stupnice dané smérnici d&kanar FEL)
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