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Be. Veronika Bouskové zpracovala diplomovou praci zaméfenou na vypoctové mode-
lovani svalové-kosterniho systému ruky a hodnoceni vlivu tvaru pocitacové mysi na svalo-
vou z4téz. Hlavnimi cili prace byly zdokonaleni modelu ruky, ktery diplomantka vytvofila
béhem svého bakalaiského studia v softwaru AnyBody Modeling System (AMS), névrh
ergonomické my$i a nasledné vyuziti modelu obohaceného o zméfend data pro analyzu
ergonomie.

Autorka pro vyteSeni definované komplexni dlohy zvolila vhodny postup. V prvni
a popisnégj§i ¢asti préace je cely problém zasazen do kontextu soucasného poznéani, jsou
definovény zdkladni pojmy, popsédna anatomie ruky a shrnuty vSechny pouZité metody.
V nésledujici ¢4sti prace je jiz konkrétné popsan nové vytvoreny model ruky, ktery ma
podobu soustavy tuhych téles vazanych kinematickymi vazbami a propojenych svaly a
slachami.

Jednim z hlavnich pifnost préace je vyuziti zajimavé kombinace vypoctovych a experi-
mentéalnich metod. Pro validaci numericky simulovanych sil ve svalech byla skute¢nd svalova
aktivita zméfena pomoci EMG, zatimco pro ziskani vstupnich dat jsou ¢asové prubéhy po-
lohy vybranych bodt na ruce snimany systémem Vicon. Soucasné byla pfi validaci méfena
sfla vyvozend pfi kliknuti. Mensim nedostatkem je to, Ze proces validace mohl byt rozpra-
covan hloubéji a vysledky mohly byt 1épe prezentovany. Je patrny urcity nesoulad kiivek
ziskanych z méfeni a z modelu, ktery mohl byt lépe okomentovan.

Z pohledu oboru Vypocty a design je pfinosem rovnéz navrh a vytvoreni fyzickych mo-
deld dvou typu pocitacovych mysi a jejich pfevod do digitdlni podoby. Autorka prokdzala,
7e ji jsou vlastni designerské postupy a néstroje. V zavérecné ¢asti prace jsou ukdzany a
komentovéany vypocitané casové prubéhy sil ve svalech pii klikdni ukazovackem na levé
tlacitko mysi.

Na autorku mam nésledujici otazky do diskuze:

e V textu price neni vysvétleno, zda do tlohy kinetostatiky néjak vstupuje skuteéné
geometrie mysi a zda jsou uvazovéany vsechny kontaktni sily mezi rukou a mysi?

e Ze srovnani signalii v grafech ¢islo 1 a 2 neni Uplné ziejma shoda jednotlivych
prubéht. Prosim, okomentujte 1épe viditelné rozdily.

e Pro¢ m4 aktivita svalt pfi prace se standardni my$i v grafech ¢islo 1a a 1b od pocatku
nenulovou hodnotu?



e Jak naro¢nd by byla simulace rozséhlejsiho pohybu ruky a bylo by stéle mozné urcit
sily v jednotlivych svalech? Ovlivni tento vypocet pouzitd numerickd optimalizaéni
metoda a jeji nastaveni?

Po pfecteni prace a s uvdzenim specifikovanych zasad lze prohlésit cile prace za splnéné.
Forméalné je préace na dobré trovni. Vytknout lze pouze dvojnésobné uvedeni stejné polozky
v seznamu literatury a nestandardni ¢islovani graft. Je zfejmé, Ze autorka je schopna
samostatné a tvir¢i prace a prokazala, Ze umi pouzivat vhodné metody mechaniky pro
feSeni komplexnich problémi. Diplomovou praci hodnotim zndmkou vyborné a doporuéuji
ji k obhajobé pied komisi pro statni zdvéreiné zkousky na KME.
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