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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl napinén):
Cilem diplomové prace bylo:
ReserSe dosavadnich reseni, specifikace pozadavkd, analyza stavajiciho stavu
Varianty fe$§eni, zhodnoceni variant a vybér suboptimalni varianty
Konstrukéni navrh vybrané varianty, pevnostni analyza se zamérenim na svarové spoje, analyza rizik
Tohoto cile bylo dosazeno.

2. Obsahové zpracovani

(originalita Fe$ent, narocnost, tvarci pristup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost
pfiloh atd.):

Dle zadani obsahuje diplomova prace resersi existujicich feSeni a vlastni navrh novych variant.
Obsahové je prace vyrovnana, reSerse existujicich feSeni tvori zhruba tfetinu diplomové préace, druhou
tfetinu tvofi analyza sou¢asného produktu firmy Engel a tfeti tfetinu konstrukéni navrh a analyza nového
feSeni. Soudasti prace jsou grafické vysledky pevnostni analyzy a vytisky pouZitych programi v Matlabu.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfimérenost technickych vypodtd, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

Mam nékolik pfipominek k technické strance: Kap. 4.2.3 pfi uvolnéni podle obr 4.8. soustava obsahuje 2
valivé vazby a 0 posuvnych vazeb, autor uvadi jiné pocty.

Kap. 4.2.3.1 rovnice (3.3) a (3.4) maji pfehozené pfifazeni ke slozkam x a y, druha z nich je navic s
chybou. Ve vypodtu v Matlabu pak jsou tyto rovnice formulovany jinak, s pouzitim parametrd v3, v5 a v6,
které pritom nejsou nikde znazornény ani vysvétleny, takze spravnost vypoctu v Matlabu si ¢tenar
nemuze ovérit.

Kap. 8.4.2. Autor zanedbal namahani od posouvajici sily, vzhledem k proporcim neni zanedbatelné.



4. Formalni nalezitosti

(jazykovy projev, spravnost citace a odkazll na literaturu, graficka Gprava, prehlednost clenéni
kapitol, kvalita tabulek, graf, pfiloh atd.):

Na nékterych mistech ¢tenar téZko pochopi co mél autor danou formulaci na mysli. Hydraulické valce
jsou oznac€ovany jako hydromotory, oz sice teoreticky neni Spatné, ale v technické praxi se
hydromotorem obvykle oznacuje néco jiného.

Kap. 4.2.2 stabilizacni moment je oznacovan jako stabilizacni pohyb.

Kap. 4.4. soucinitele Csv jsou stfidavé oznacovany Csv a Ksv

Kap. 8.4.2. rovnice (10.2) ma Spatné uvedené jednotky

Kap. 4.2.3.1 odkazuje na kapitolu 4.2.2.2. ktera ale neexistuje.

5. Strucny komentar hodnotitele
(rozsah prace, celkovy dojem z prace, silné a slabé stranky, originalita myslenek a zpracovani):

Autor porovnal stavajici FeSeni zdvihaciho stolu pohanéného béznymi hydraulickymi valci s novou
variantou s pouzitim malo znamého zvedaciho prvku spiralift. Realisticky zhodnotil vyhody a nevyhody
obou variant, v€etné vlivu na moznost zmensit svary a tim svarovaci naklady.

Autor v zasadé splnil zadani a prokazal znalosti potfebné k feSeni konstrukénich uloh, vzhledem k vyse
uvedenym nedostatklim hodnotim velmi dobre.

. Otazky a pripominky na autora prace k bliz§imu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):
Co je hydromotor?
Koeficient bezpecnosti pro variantu s koutovym svarem a6 vam vysel 1,69 a svar podle vas vyhovuje. Je

1.69 dostatecna hodnota? Je vas vypocet tak komplexni, aby postihl vSechny vlivy, které mohou hrat
roli?
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