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Hodnoceni Cinnosti studenta, pfipominky, dotazy:

Diplomova prace se zabyva navrhem robotického pracovisté pro ohybacku vodicd. V Uvodu prace je strucny
uvod do problematiky robotiky. Dale je popsan navrh jak mechanickych Casti pracoviste, tak i navrh nutné
dodatecné elektronické vybavy. Nasleduje popis programového vybaveni robota. V zavérecna kapitole i
orientacni ekonomické zhodnoceni projektu.

Chtél bych vyzdvihnout skutecnost, ze student vytvoril funkcni robotické pracovisté, pficemz musel prokazat
znalosti jak z mechaniky tak elektroniky.

V praci jsou misty drobné nepresnosti, (napf. strana 45 kde odhadnuté naklady odkazuji na Spatné Cislo
tabulky a také neodpovida c¢astka), ale toto nijak nesnizuje celkovou vysokou Uroven odvedene prace.

Tato kvalifikacni prace byla, v souladu s Pokynem dékana ¢. 6D/2017 - Postup pfi ovéfovani plvodnosti
kvglifikaﬁni,ch_pég:llci, provérena systémem pro odhalovani plagiatli Theses.cz, ktery nevykazal vyznamnou shodu
prace s jinymi dily.

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podle klasifikacni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 7.6.2019

podpis vedouciho prace



