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1. Cil prace
(uved’te do jaké miry byl naplnén):

PredloZena prace, v které je zpracovan navrh elektrického manipulaéniho voziku se zdvihaci
nakladovou ploS§inou je uvedena obecnou teorii 0 manipulaci s materialem, dale pokracuje
pruzkumem trhu v oblasti manipulaénich vozikl a navazujici reSersi ze ziskanych informaci.
Déle jsou pfedlozeny informace o projektu v ramci, kterého je vozik navrhovan, a z kterého
vyplyvaji pozadavky na jeho konstrukci. Nasleduje podrobny popis celého navrhu konstrukce
voziku a zdvihaciho mechanizmu véetné srovnavacich analyz, vypoétd a 3D zobrazeni
modelu. V zavéru jsou uvedeny vysledky pevnostni a tuhostni analyzy MKP, provedené u
dvou hlavnich, nejvice namahanych a svafovanych ¢asti. Prace je doplnéna potiebnou
vykresovou dokumentaci. Cil prace byl splnén.

2. Obsahové zpracovani
(Originalita feSeni, naro¢nost, tvur¢i pfistup, proporcionalita teoretické a vlastni prace,
vhodnost pfiloh atd.):

Originalita feSeni spociva ve splnéni ukolu, kterym je konstrukce dopravniho zafizeni jako
soucasti automatizované vyrobni linky s potencialem pro dalsi zvySeni stupné
automatizovanosti. Tvir¢i pfistup student projevil napf. pii feSeni zpisobu ovladani voziku.
Proporcionalita teoretické a vlastni prace je vyvazena a prilohy jsou doplnény vhodné.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(Kvalita a pfiméfenost technickych vypoctd, doprovodné technické dokumentace atd.):

Technické vypocty co do rozsahu a obsahu jsou na Grovni potfebné pro vyieseni zadaného
ukolu a rovnéz doprovodna technickad dokumentace odpovida vysoké trovni prace.



4. Formalni nalezitosti
(Jazykovy projev, spravnost citaci a odkazi na literaturu, graficka Giprava, pfehlednost
¢lenéni kapitol, kvalita tabulek, grafii a pfiloh):

Jazykovy projev, zplisob vyjadiovani, graficka Giprava a vSechny dal$i formalni naleZitosti
predloZené prace vcetné tabulek, grafii a pfiloh jsou na vyborné urovni.

5. Struény komentar hodnotitele
(Rozsah prace, celkovy dojem z préace, silné a slabé stranky, originalita myS$lenek
a zpracovani):

Cela problematika souvisejici se zadanym tématem diplomové prace je zpracovana podrobné
a zodpoveédné s ohledem na vSechny vazby a mozZnosti vyuZivani navrhovaného zafizeni.
Tomu také odpovida rozsah prace a pfedevsim jeji technicky obsah, ktery na mne udélal
velice dobry dojem svoji vyvaZenosti a nazornosti, se kterymi je prezentovan. Prace také
doklada tvlr¢i a ptinosnou spolupraci se ziejmé naronym zadavatelem.

Posuzovanou préci doporucuji k obhajobé.

6. Otazky a pripominky na autora prace k bliz§imu vysvétleni p¥i obhajobé
(max. 3)

Doporucuji, aby diplomant v zavéru obhajoby struéné a nazorné piedstavil celou vyrobni

linku, pro kterou byl manipulaéni vozik navrhovan a dale pak, ktera dal$i opatfeni jsou
pfipravovana pro zvyseni jeji automatizovanosti.
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