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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce: Derivaéni sloZka reguldtoru v regulaci stejnosmérného motoru |
Student: Pavel HANC | s | EI5B0009K
Oponent; Ing. Martin Pittermann, Ph.D. ]

Kritéria hodnocenfl prace oponentem Max. body Pfid&lené body —|
Spinéni zadani préce (posuzuje se i stuped kvality spinéni) 25 15
Odborna Uroven prace 50 40
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 11
Formalni zpracovani prace, dodrzovéani norem 10 5

Hodnocenf ebsahu a kvality préce, pfipominky:

PredloZena bakalafska prace se méla vénovat porovnani viastnosti PID-reguldtoru a PI reguldtoru s dopFednoﬂ
vazbou.

V praci Ize dohledat mnoZstvi chyb - napt. na str.10 nespravné budici napéti i proud (déle pojem "regulaéni
konstanta", zdména pojmu "ztréty” a "ztratovy vykon", absence jednotek), nejasna orientace momentu na
str.15, nespravny vztah (1.6) na str.17, nesoulad orientace poruchy (str.18 a 28) nesoulad mezi vzorci (1.10) a
(1.11) a dale i obr.1.10a, formalni chyba v (1.12) na str.21 atd.

Dotazy oponenta k préci:

1. Na obr, 26 uvaZujete jako komparacni signal "symetricky pilovity prib&h", porovnejte vlastnosti s|
"nesymetrickou pilou" z hlediska vztahu (2.8) na str. 27.

2. Jak byste realné nastavil parametry PID-regultoru (vysokofrekvencni filtr atd.). Opravdu by to nevedio na
problemy pfi realizaci (vliv Sum@ atd.) ?

Bakalar'skou préaci hodnotim klasifikaci velmi dobfe (podie klasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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