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Student se ve své praci "Navrh koncového efektoru priamyslového robota" zaméfil na resersi
v oblasti robotiky a na ndvrh a konstrukci vlastniho koncového efektoru.

V resersni ¢asti student zmapoval historii, druhy efektor( a typy uchopovani, typy pohont,
zaklady kinematiky robotickych ramen a nakonec trendy v robotice a koncovych efektorech.
Reserse tedy obsahuje Sirsi zabér témat, které spolu Uzce souvisi a zdlvodnuiji, proc jsou
koncové efektory v soucasné praxi tolik zadany.

V druhé ¢asti prace se student zaméfil na samotny navrh vlastniho ttiprstého robotického
efektoru, jeho vyrobu a testovani. Konstrukci robotického efektoru hodnotim jako zdafilou a
ocenuji vyuziti vyroby komponent pomoci 3D tisku. Student ddle vytvofil program pro
ovladani efektoru vyuzivajici zpétnou vazbu z tlakovych senzor(, ktery navic obsahuje
bezpecnosti pojistky a zpétnou vazbu pro operatora. V samotném zavéru druhé casti
student proved|, a¢ velmi zjednodusenou, MKP analyzu dilu redukce, kterou oceriuji, nebot
je jiz nad rdmec pozadavkil u BP.

Po formalni strance je prace zpracovana spravné, dle platnych pravidel. Prace je logicky
¢lenéna, grafickd uprava je na dobré urovni. V pfilohach bych ocenil vykres hlavni sestavy a
jeji rozstrel, nebot takto nejsou jasné rozméry efektoru a usazeni jednotlivych ¢asti.

Bakalarska prace je az na par preklepl kvalitné zpracovana ve vsech ¢astech. Za silnou
stranku prace povazuji zvlasté samotny konstrukéni ndvrh, kde student projevil nejenom
tvlrci Cinnost ale i cit pro detail.

Otdazky:
1) Jaké jsou parametry zkonstruovaného efektoru?

Event. pokracovani textu na pfiloZzenvch listech.
Navrhovana vysledna klasifikace: Vyborné
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