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zpracované na téma

Analyjza dynamického chovini rotori s kluznymi loZisky

Téma diplomové priace Be. Karla Lisky je motivovano dlouhodobou oblasti vyzkumu v oblasti
dynamiky strojii na Katedfe mechaniky FAV 7ZCU v Plzni, konkrétné se jedné o vysokootdckové
rotory s typickou aplikaci v oblasti automobilovych turbodmychadel. Hlavnim cilem préce bylo
provedeni dynamické analyzy redlného rotoru, ktery je uloZen a hydrodynamickych loZiskach s
plovoucim pouzdrem.

Prvni &4st préce je vénovana matematickému modelovani jednotlivych komponent turbodmycha-
del. Jsou odvozeny modely kluznjch loZisek bez a s plovoucim pouzdrem, modely rotujicich hiideld
s nasazenymi kotoudi a nésledné je formulovan komplexni model rotoru uloZeny na kluznych
loziskéch s plovoucimi pouzdry. Druhd &4st prce je zaméfena aplikaéng. Na zdklad€ vytvofenych
matematickych modeld jsou vytvofeny vypoctové modely v prosttedi MATLAB. U Lavalova mo-
delu rotoru bylo vySetfovdno chovéani v zdvislosti na ot4ckach rotoru a stabilita pohybu. Hlavni
piinos prace pak spoliva ve vytvofeni matematického a vypo&tového modelu redlného rotoru tur-
bodmychadla vyrobce (Z a.s. fady C15 a v nésledné dynamické analyze. Chovéani modelu rotoru je
analyzovéno jak vyuZitim linearizovaného modelu (pro stanoveni kritickych ot4gek a stability), tak
s vyuZitim modelu pln& nelinedrniho v asové oblasti. Dal§im pifnosem prace je aplikace metody
modalni redukce, ktera je vyuZita pro redukci modelu redlného rotoru turbodmychadla a zdroven
je provedeno srovnani potfebnych vypocetni &ast redukovanych a plngch modeli s ohledem na
implementované feSite soustav diferencidlnich rovnic v systému MATLAB.

PtedloZend prace splnila stanovené cile a lze ji povaZovat za zaklad pro dals{ vyzkum v dané
oblasti. Diplomant prokazal schopnost samostatné tviiréi prace v oblasti nelinedmni dynamiky kon-
strukci, zejména v oblasti matematického a vypoétového modelovéani. Prokdzal schopnost imple-
mentace modeld v prosttedi MATLAB a osvojil si zdkladni prostfedky pouZivané pro analyzu
chovéni nelinedrnich systémi a prokazal schopnost formulovat odpovidajici zdvéry. PredloZena di-
plomova préce je zpracovand na odpovidajici teoretické trovni a jeji vysledky maji prakticky dopad
v inZenyrské praxi. Po obsahové a formalni strance prace spliiuje poZadavky a zésady kladené na
diplomové préce. Z vyse uvedenych dtivodit hodnotim praci zndmkou vyborné a doporucuji k ob-
hajob& pfed komisi pro statni zavérecné zkousky.
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