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Posudek oponenta diplomoveé prace

Jakub Vasta
Extrakce statického modelu lidského obliceje
ze stereo/multiview videa

PredloZend diplomovd préce se zabyvd extrakef 3d modelu (konkrétné lidského obliceje) z videa potizeného soucasné z vice
thla. PrestoZe se nejednd o zcela origindlni téma, je v této oblasti mnoho neprozkoumaného mista a zfejmé neexistuje

automatizovany ndstroj, ktery by bylo mozné snadno nakonfigurovat pro obecnéjsi piipady.

Text price je veelku logicky denén do 6 &sti. Po struéném tGvodu nésleduje kapitola vénovand fotogrammetrii. Ctendf je
velmi povrchné obezndmen se zdkladnimi principy a déle s nékterymi stévajicimi programy, které by bylo mozné v rdmci prce
vyuZit. Jednotlivé programy jsou posuzovdny piedev$im s ohledem na dostupnost (licence) a zpiisoby ovlddani (idedlné
s moznosti ddvkového zpracovani tloh). V této &sti kapitoly trochu postrdddm zhodnoceni ¢i porovndni kvality jednotlivych
programt, coz by také mélo sehrdt roli pii vybéru vhodného néstroje. Je viak nutné podotknout, Ze diplomant si byl pfi ndvrhu
feSeni védom nutnosti vytvotit obecny néstroj a pt{padnd vyména jednotlivych komponent (véetné fotogrammetrie) by méla
probihat bez vétsich problémi. Kapitola se ddle vénuje vhodnym zatizenim pro ziskdvdni dat, pficem? nejdileZitdjsim faktorem
pro vybér je rozumnd finan¢ni ndro¢nost a jednoduchost vytvofeni celé infrastrukeury. 3. kapitola se moznd az ptili§ detailné
zabyvd sjednocenim modelt ziskanych pomoci fotogrammetrie. To je ddno mj. tim, Ze diplomant pro tento Gcel vyuzil ¢dsti
projeketu, na kterém pracoval béhem studia a dané problematice dobfe rozumi. 4. a zdroveri nejdelsi kapitola se nejprve vénuje
celkovému ndvrhu moduldrniho systému, ndsledné pak popisuje implementaéni detaily jednotlivych fdz{ ziskdni a zpracovani
dat. V tivodu kapitoly by byl vhodny néjaky ucelenéji popis a schéma celého procesu, aby si ¢tendf mohl snadnéji udélat
komplexn{ pfedstavu. Kapitola 5 popisuje dosazené vysledky a navrhuje moznd budouci vylepseni. Podobné jako v kapitole 2
tu postrdddm srovndn{ se stdvajicimi feSenimi jednotlivych ¢4stf procesu. JelikoZ se danou oblasti pfimo nezabyvdm, nejsem
schopen posoudit, zda jsou dosazené vysledky dobré ¢i nikoliv. Také mi chybi diskuze nad nastavenim parametrtt jednotlivych

modult a jejich vliv na vysledek. Kapitola 6 pak stru¢né shrnuje vysledky prace.

Text price je psdn srozumitelnym jazykem s minimem chyb. Seznam pouzité literatury obsahuje relevantni zdroje jak

teoretického charakeeru, tak i ryze praktické.

Ponechdm-li stranou kvalitu a nastaven{ jednotlivych modult, které diplomant v prdci pouzil, samotny moduldrni ndvrh
systému mi pfipadd velmi rozumny. To samo o sobé ddvd dostate¢ny prostor pro nahrazeni nékterych ¢dsti vhodnéjsimi.
Diplomant klad! velky diraz na pokud mozno co nejvét${ miru automatizace procesu, coz se mu velmi dobfe podatilo. Vzhledem
k tomu, Ze nékteré procesy rekonstrukee jsou ¢asové velmi ndroéné, je vhodné, aby bylo mozné po prerusen{ procesu pokracovat.
I tomuto problému se diplomant vénoval a navrzené fefeni pomoci ,safe points® je, zd4 se, funkéni. Ocenuji i fake, ze se

diplomant nebdl ani ,,hardwarové“ &4sti a navrhl a vyrobil vhodny ,,camera rig*.

Diplomant prokdzal, ze je schopen porozumét netrividlnim algoritm{im poéitacové grafiky a navrhnout a naimplementovat
komplexn{ systém pro feSen{ daného problému. Navrzené feSeni je dostatetné obecné a bude pravdépodobné moiné jej
s mirnymi Gpravami vyuzit pro ziskdvan{ dynamickych prostorovych dat. Vzhledem k nékterym pfipominkdm, které k prici

mém, doporucuji préci k obhajobé a hodnotim stupném
,velmi dobfe“
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Doplitujici otdzky:

Vzhledem k tomu, Ze jsou pouzity pomérné levné kamery, lze pfedpoklddat, Ze se interni parametry kamer (napf.
zkreslen{ objektivu) budou u jednotlivych kusti mirné lisit. Jak dikladné byly tyto parametry proméfeny?

V pridci je zminéno rozmazdni obrazu v ptipadé rychlejsiho pohybu. To by bylo mozné eliminovat zkrdcenim casu
expozice. Umoznuji vybrané kamery upravit toto nastaveni? Pokud ano, bylo s nim experimentovdno?

Jako velky problém vnimdm fake, Ze u modelu neni Zidnym zptsobem zajiSténo redlné méfitko. Jak by bylo mozné
tento problém automaticky Fesit?



