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Nazev hodnocené diplomové prace je "Porovnani realizace procesu ¢lovékem a
kolaborativnim robotem". Prace obsahuje celkem 82 stran textové ¢asti, 12 stran pfriloh a je
strukturovana do 6 zékladnich kapitol.

Prace je prehledné strukturovana aviak obsah nékterych kapitol Uplné nekoresponduje s
nazvy. V kapitole 2.1. definujici zakladni pojmy robotiky chybi definice kolaborativniho
robota a dalSich duleZitych pojmG. Naopak nékteré definice jsou obsaZzeny i v kapitole
popisujici historii robotiky. Student také v této ¢asti oznacuje sou¢asnym vyvojem stav od
roku 1995. V kapitole 3.2 jsou nepfesné uvedeny popisy definujici funkce kolaborativnich
robot( a stejné tak se neztotoznuji s déle uvedenymi vyhodami a nevyhodami.

Druha ¢ast préace se vénuje vlastnimu experimentu, ve které student porovnava casovou
narocnost a chybovost pfi provadéni daného procesu ¢lovékem a robotem. Pro méreni a
vyhodnoceni ¢asové narocnosti byla zvolena metodika REFA. Méfeni ¢asu je precizné
zpracovano, stejné tak jako statistické vyhodnoceni pfesnosti méreni. U komentovani
vysledk( je vsak chyba, kdy doslo k prekroceni 5% tolerance u 8 pfipadl z celkovych 56 a ne
z 560. Vypocet presnosti se vztahuje ke kazdému experimentu a ne k celkovému poctu
provedenych namérd. Pfi ndsledném srovnavani ¢asové narocnosti operaci bych uvital vice
informaci o programu robota. Pfeci jen robot bude tak rychly jak mu to umoznime. Kladné
vsak hodnotim pfistup k vypoctu ndvratnosti do investice zohledrujici nékolik moznych
variant.

Po formalni strance ma prace urcité nedostatky. | kdyZ celd prace pravdépodobné prosla
jazykovou korekturou, stale obsahuje spoustu gramaticky Spatnych ¢asti. Nestandardni je
také oboustranny tisk. Citace literatury je vSak provedena pfedepsanym zplsobem a jeji
seznam je svym rozsahem adekvatni k dané praci.

Event. pokradovani textu na pfiloZzenvch listech.
Navrhovana vysledna klasifikace: Velmi dobfe
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Dotazy k diplomové praci:

1. Na jakou maximalni rychlost byly omezeny pohyby robota a spliiuje tato rychlost
zéasady kolaborativniho rezimu?

2. Zpréace vypliva jako vyhodné&j$i provadéni zkoumané operace Elovékem. Pro jaké
aplikace byste vidé¢l nasazeni kolaborativniho robota jako vice efektivni?

Zavér a zhodnoceni:

I pfes vyhrady musim konstatovat, Ze zadani prace bylo dodrZeno a vyty€enych cild bylo
dosaZeno. Student prokazala dostate¢nou orientaci ve zkoumané problematice. Na zakladé
vysledkl experimentd bych v praci vSak ocekéval uréitou rozvahu nad vhodnosti pouZiti
kolaborativniho robota pouze pro ur€ité aplikace. Celkové hodnotim ptedloZenou diplomovou
préci klasifikaénim stupném velmi dobfe a doporucuji ji k obhajobeé.
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