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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace

V prvni ¢asti bakalaiské prace autorka popisuje jednotlivé priimyslové revoluce a v ndvaznosti na to i1 hlavni
prvky konceptu Primyslu 4.0. V dalsi ¢asti predstavuje kolaborativni roboty, rozdily oproti klasickym robotim
a definuje mozné druhy spoluprace mezi ¢lovékem a robotem. Déle podrobné shrnuje problematiku ohledné
bezpec¢nosti mezi ¢lovékem a robotem vcetné norem zabyvajici se bezpe€nosti zejména kolaborativnich robotil.
Ve treti kapitole predstavuje rizné kolaborativni roboty od pfednich vyrobct véetné jejich dilezitych
parametrl. V posledni kapitole autorka popisuje problémy a rizika kolaborativni robotiky z hlediska
bezpecnosti a hodnoti vybrané coboty z ptedchozi kapitoly.

Zhodnoceni forméalni tirovn€ a prace s literaturou

Bakalatska prace je kvalitné€ zpracovand po grafické 1 formalni stran€. VSechny kapitoly na sebe logicky
navazuji, autorka vyuzila mnoho rtiznych zdroji v€etné odbornych zahrani¢nich ¢lankd, ¢imz ziskala
dostatecné informace o dané problematice. Autorka dbala na rady a pfipominky vedouciho a splnila v§echny
body zadani.

Posouzeni podobnosti kvalifika¢ni prace

Tato kvalifikacni prace byla, v souladu s Vyhlaskou dékana ¢. 3D/2021 - O kvalifika¢nich pracich a statnich
zaverecnych zkouskach, provérena systémem pro odhalovani plagiati Theses.cz, ktery nevykazal vyznamnou
shodu prace s jinymi dily.
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