HODNOCENI BAKALARSKE PRACE
Vedouci BP

Jméno bakalaie: Filip Duda Garantujici katedra: KKY

Niazev bakalaiské prace: Navrh fizeni RC modelu auta

Pfedmét hodnoceni Nadprimérné | Primémeé | Podprameérné

Jazykova a graficka uprava M a ]
Samostatnost zpracovani tématu BP %] ] a
Vhodnost pouzitych metod % O a
Zpuisob zpracovani a vyhodnoceni O a
Spravnost ziskanych vysledki ¥ a O
Vlastni pfinos %} O O

O O |

Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Cilem bakalafské prace byl ndvrh, realizace a experimentalni ovéfeni algoritmu fizeni malého RC
modelu automobilu.

Autor se v praci nejprve zabyva popisem zvoleného RC modelu auta a zptisobu, jakym je realizovano
jeho fizeni. Téz popisuje zplisob, jakym byla ur¢ovana poloha modelu pfi experimentech, kde autor vyuzil
motion capture systému Vicon. Nésledné se vénuje predstaveni kinematického modelu Ackermanova
podvozku a popisu fidiciho systému umonujiciho sledovani vybrané trasy. Autor se téZ v praci zabyval
problematice planovani trasy, kde popsal metodu A* pro hledani nejkratsi trasy v daném konfigura¢nim
prostoru..

Zaver prace je vénovan predevsim experimentalnimu ovéteni popsanych metod. Toto ovéfeni bylo
provedeno jednak simula¢né a jednak i s realnym modelem s vyuzicim systému Vicon. Pro potieby
experimentalni ovéfeni pouzitych metod t€z autor vytvoril uzivatelské rozhrani.

Price je velmi zdafila a dobfe zpracovana. Ocenuji napf., Ze kdyZ autor pii experimentalnim ovéfovani na
realném modelu narazil na problémy s prokluzem modelu v zata¢kach, tak praci doplnil o zptisob nalezeni
optimalni rychlosti prijjezdu zatacek.

Splnéni bodd zadani B uplné O castecné O nesplnéno
Doporuceni prace k obhajobé M ano O ne
Celkové hodnoceni prace M vyborné O velmi dobfie O dobie O nevyhovél
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