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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Bakaldiska préce se zabyva fizenim RC modelu auta. Autor se nejprve vénuje tivodu do problematiky
fizeni RC modeli aut a popisu senzorickych systému, které slouZi k pozorovani stavu RC modeld.
Nasledné je popséan pouzity RC model a jeho prisluSenstvi.

Dile je vytvoien popis chovani RC modelu na zakladé Ackermanova principu fizeni a PI regulétor
rychlosti a zatdceni modelu. Autor také popisuje grafické uZivatelské rozhrani, jeZ navrhl a které slouzilo k
vytvofeni trasy, simulaci a zdznamu chovani modelu, zadéni virtudlnich pfekéaZek a ladéni PI regulatorti. V
experimentalni &asti autor uvadi zplsob zpracovani dat z motion capture systému VICON, ladéni PI
reguldtort a ovéfeni sledovani trasy na redlném RC modelu i v simulaci.

Poté autor popisuje metodu pldnovani trasy a rychlosti vyuzivajici algoritmus A*. Poté se autor vénuje
problematice prokluzovani pneumatik, kde vyuziva Pacejkiiv model pro nalezeni optimalni rychlosti, pfi
které k prokluzovani nedochazi a je tak mozna najit Casové optimalni trasu. Nakonec autor krétce uvadi
postup pii detekci chyby, klasifikaci, zda jde o vybiti baterie ¢i kolizi, a oSetfeni chyby.

Bakaldiska préce je vysoce kvalitni a spliiuje viechny body zadéni.
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