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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace

Predkladana bakaléiska prace se zabyva fizenim stejnosmérnych motort kolovych robotickych platforem.
Student nejprve provedl reSersi vybranych podvozki a jejich budict. Nasledné vytvoftil univerzalni knihovnu
v jazyce C, umoznujici ovladani ¢tyt riiznych budict, pouzitych v kolovych robotickych platformach. Tato
knihovna byla otestovana pomoci dvou ukézkovych aplikaci na platform¢ STM32F411RE.

Zdrojové kody jsou psané piehledné, strukturované a jsou doplnéné o komentare.

Zhodnoceni formalni irovné a prace s literaturou
Préce je po formalni 1 jazykové strance zpracovana na vysoké urovni.

Doporudeni k obhajob&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci

1. Uvazoval jste 1 o jinych zplisobech ur€ovani pozice nez snimani ota¢ek motoru, naptiklad pomoci
kompasu?

2. V praci zminujete moznost rozsifeni o komunikaci pomoci bluetooth. Jakym zptisobem byste fesil tuto
komunikaci na strané uzivatele?
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