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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace

Ukolem diplomanta bylo navrhnout ¥izeni linky (robotického pracovi§té) oznaéené v praci jako E-robot
pomoci PLC automatu. Jde o navrh sestavy, koordinaci a vizualizaci ¢innosti celkem deseti autonomnich
robotickych celkll. Vyslednym produktem bylo zvoleno kovové ptac¢i krmitko.

Diplomant porovnal zakladni parametry aktudlné dostupné série PLC Siemens Simatic S7. Pro fizeni zvolil typ
SIMATIC S7-1500, CPU 1515F-2 PN, 6ES7515-2FM01-0ABO.

Nasleduje popis sestavy robotického pracovisté (E-robot) s popisem pracovnich cykll jednotlivych robotickych
celki. Tato Cast je pro orientaci v feSeni problému velmi uzite¢na a je i dobfe srozumitelna.

V kapitole Softwarova architektura postradam piehlednou informaci o zptisobu pfenosu informaci mezi
autonomnimi robotickymi celky, fidicim PLC a vizualizaénim HMI panelem (napf. jak spustit, monitorovat,
ptipadné zastavit pracovni cyklus apod.). Vysvétleni tohoto problému pouzitim modulu gDB (global Data
Block) povazuji za ptili§ obecné. Orientace v této kapitole 1 v nésledujici kapitole Design komponenty PLC
textu je svizelna.

Kapitola Design komponenty HMI (Human Machine Interface) je spiSe ukdzkou moZznosti vizualizace procest
pomoci operatorského panelu Siemens TP1900. Jeji podstatné zkraceni (s ohledem na pocet robotickych celkil)
povazuji za tcelné.

Reserse alternativ virtudlniho zprovoznéni je velmi stru¢nd. Je na ni patrné casova tiseil diplomanta. Z velmi
stru¢ného zavéru neni ziejmé, zda diplomant alespoil né¢jaké pokusy s virtudlnim zprovoznénim provedl.

Zhodnoceni formalni irovné a prace s literaturou

V préci je n&kolik pravopisnych chyb. Urovni prace nepfispivé ani pfebirani anglické terminologie tam, kde
Cesky preklad je mozny.

Doporuceni k obhajobé&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci
Kde je gDB ulozen? Jakou ma strukturu?
Jak je vyuzit vykon a kapacita paméti PLC?
Do jaké miry jsou jednotliva roboticka pracovisté autonomni? Jak jsou feSeny piipadné kolize?
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