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Vycet pedagogické €innosti autora

Vedeni cyklu predméti KAE/VPP1 aZ KAE/VPP4 vridmci denniho doktorského studia.
Pfedméty jsou zaméfené na praktické navrhy a realizace jednoduchych embedded systémii
véetné tvorby vykresové a vyrobni dokumentace a ovlidaciho firmwaru. Pod vedenim
doktoranda probihaly v akademickych letech 2015/2016 aZ 2019/2020 v rozsahu 2 aZ 6 hodin
tydné€ vZS i LS. Déle vyuka cvi€eni ptedmétu KEI/UIT v rozsahu 4 hodin v ZS v roce

2020/2021.

Pravidelné vedeni bakal¥skych praci, n&které hodnoceny cenou dékana za vynikajici
bakalaiskou praci.
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2020 a 2021:
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Utast na grantech SGS:

[1] SGS-2015-002: Moderni metody feSeni, navrh a aplikace elektronickych a komunikagnich
systémil.

[2] SGS-2018-001: Vyzkum a vyvoj elektronickych a komunikaénich systémi ve védeckych
a inZenyrskych aplikacich.

[3] SGS-2021-005: Vyzkum, vyvoj a implementace modernich elektronickych a informagnich
systémi.

Spoluprace s priomyslovym subjektem:

Spoluprace se spole¢nosti Valeo Autoklimatizace k. s. v Praze v ramci projektu: PiileZitosti
pro Studenty — Valeo R&D Program. Doktorand v rdmci projektu fe$i vyvoj a design
autonomni robotické platformy pro testovani ADAS systém@. Tento prototyp souvisi
s tématem disertatni prace. S jeho pomoci se v praxi ovéfuji teoretické moznosti inovace
testovani ADAS systémi v automotive odvétvi. Prototyp je zaroveni vyuZivan v realnych
aplikacich, ¢&imz piispiva k rozvoji odvétvi jako takového. Doktorand také zprostiedkovava
spoluprici univerzity a spole€nosti Valeo realizoval zde svoji odbornou staz.
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