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Studentka se ve své BP vénovala zajimavému tématu souvisejicim s intuitivnim programovanim robott
prostiednictvim piimého exportu parametr pohybové trajektorie z CAD SW nastroje Inventor. V praci
byla piedstavena samostatna aplikace AItoSRS, ktera umoziiuje generovat ¢ast kodu piimo pro
programovaci prostiedi robotu Stdubli (SW SRS). Generovany kod ziskava informace o planované
pohybové trajektorii z pripraveného projektu v CAD SW Inventor, kde jsou definovany zajmové body
trajektorie prostiednictvim dil¢ich grafickych entit (rotaéni kuzel pro translaci a orientaci — bod zastaveni,
koule pro translaci — prijezdny bod). Funkcionalita vyvinutého SW je testovana piimo v simulaénim
prostf'edl’ SRS.

vy

hodnotit plaClJa]\O kvalitni uvod do oblasti alternativnich pristupli programovani 1obotu. Kladné
hodnotim i ucelenost prace, ktera vede na konkrétni implementacni vysledek v podobé SW aplikace
AltoSRS. Praci doporucuji k obhajobé.

Doplnéni hodnoceni, pripominky, dotazy:

Jak se méni orientace koncového efektoru robotu béhem piejezdu mezi definovanymi body (dirami).
Jedna se napf. o linearni interpolaci, atd.?

Na str. 47 uvadite, Ze pii pouziti piikazu ,,movej~ si ,,robot ur¢i sdm takovou trajektorii, aby moc
nezatézoval své klouby a optimalizoval svou rychlost pohybu* — co to redlné znamena, skute¢né zde
probiha né&jaka optimalizace, nebo se jedna jen o synchronni piejezd kloubti s konstantni rychlosti?
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