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Slovni vyjadieni vedouciho prace

Autor pracoval samostatné. Konzultace probihaly az pfed odevzdanim jednotlivych projektt jak v prvnim,
tak druhém semestru. V rdmci prace byla provedena reSerSe zplisobt fizeni AGV v praxi a nasledné bylo
provedeno testovani sensort dostupnych ve stavebnicich Fischertechnik. Na zaklad¢ vysledki této reSerSe
autor zvolil vhodné sensory pro fizeni AGV. Nasledné bylo postaveno a naprogramovano AGV, které
v budoucnu rozsifi stavajici model Training factory piedstavujici vyrobni linku a umozni automatizovanou
pfepravu  mezi jejimi dal$imi vyrobnimi tGseky, nebo dalSimi modely piedstavujicimi
dodavatele/odbératele. AGV je vybaveno vyskladinovacim/naskladiovacim systémem, ktery je s
vyuzivanou Training factory kompatibilni. Nakonec autor popsal i omezeni daného feSeni souvisejici
s pouzitymi technologiemi a pouzitou stavebnici. Prace je ¢lenéna systematicky a logicky. Obsahuje velmi
malé mnozstvi pieklept a gramatickych chyb.
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Tato kvalifikani prace byla, v souladu s Rozhodnutim d€kana ¢. 12D/2016 - Postup pii ovéfovani
ptvodnosti kvalifika¢nich praci, provéfena systémem pro odhalovani plagiatti Theses.cz, ktery nevykazal
vyznamnou shodu préce s jinymi dily (shoda do 10%).
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