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Periodická řešeńı mechanických soustav s nelinearitami

Autor se věnoval problému numerického hledáńı periodických řešeńı kmitavých neli-
neárńıch mechanických soustav se zaměřeńım na metodu harmonické rovnováhy (har-
monic balance method, HBM). Tato metoda je v posledńıch letech často využ́ıvána,
dále modifikována a rozšǐrována pro analýzu nelineárńı odezvy v r̊uzných inženýrských
aplikaćıch. V pr̊uběhu vlastńı implementace HBM autor našel v rámci řešerše volný
software implementovaný v prostřed́ı MATLAB, který byl vytvořen týmem stuttgart-
ské univerzity pod vedeńım Prof. Kracka. Pro vlastńı implementaci HBM byl
využit tento software a dále modifikován pro potřeby analýzy mechanických soustav
s vybranými typy nelinearit. Nad rámec zadáńı pak autor využil pro hledáńı perio-
dických řešeńı ještě implementaci metody střelby, d́ıky ńıž lze nav́ıc posoudit stabilitu
źıskaného periodického řešeńı. Obě uvedené metody jsou implementovány spolu
s numerickou kontinuaćı periodických řešeńı. Uvedené metody autor uplatnil pro
analýzu ustáleného kmitáńı jednoduchých oscilátor̊u s vybranými typy nelinearit a
poté je využil pro analýzu modelu ohybového kmitáńı kinematicky buzeného nosńıku
s vněǰśı nelineárńı vazbou.

Práce je psaná srozumitelně a čtivě. Zejména úvod práce originálńım zp̊usobem
vtahuje čtenáře do studované problematiky. Předložená práce splnila stanovené ćıle a
lze ji považovat za základ pro daľśı rozš́ı̌reńı (implementace daľśıch typ̊u nelineárńıch
vazeb a r̊uzných typ̊u kmitavých systémů). Diplomant prokázal schopnost samostatné
tv̊urč́ı práce v oblasti nelineárńı dynamiky konstrukćı, zejména v oblasti matema-
tického a výpočtového modelováńı. Prokázal schopnost implementace model̊u v pro-
střed́ı MATLAB, osvojil si metody použ́ıvané pro analýzu chováńı nelineárńıch systémů
a předvedl schopnost formulovat odpov́ıdaj́ıćı závěry. Po obsahové a formálńı stránce
práce splňuje požadavky a zásady kladené na diplomové práce. I přesto, že práce
obsahuje překlepy a drobné nesrovnalosti, ji hodnot́ım, vzhledem k jej́ımu rozsahu,
známkou výborně a doporučuji k obhajobě před komiśı pro státńı závěrečné zkoušky.
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vedoućı diplomové práce


