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Navrh a implementace GUI pro ovladani robotického vozitka

1. Informace k zadani
Bakaldrskd prdce navazuje na projekt PRJS, vysledkem prdce je ndvrh implementace grafického
uzivatelského rozhranni pro ovladani robotického vozitka.

2. Aktivita béhem feseni, konzultace, komunikace — 75 bodi (max. 15 bodii
Student byl béhem zpracovani BP aktivni, FeSeni bylo konzultovano. Prdce byla dokoncena vcas a i jeji
definitivni obsah byl konzultovan.

3. Spinéni pozadavkil zadani — 25 bodi (max 25 bodi)
Predlozena bakaldrskd spliuje zadadni.

4. Hodnoceni formalni stranky predlozené prace — 20 bodt (max. 25 bodi)

Po formdlni strance md bakaldrska prace vcelku slusnou uroven. Je logicky clenéna
do 5 kapitol a svym rozsahem odpovidd pozadavkium zadani. Prdce je napsand vcelku prehledné
a srozumitelné, obsahuje par preklepu a pravopisnych chyb.

V teoretické casti (kapitoly 1 — 3) se student nejprve zabyva strucnym popisem robotického
vozitka a zpiisobem jeho oviadani. Dale popisuje grafické uZivatelské rozhrani a specifikuje pozadavky
na néj kladené.

V realizacni édsti se student zabyvd popisem architektury navrZené aplikace a detailnim
popisem jednotlivych podsystémil.

V zdavéru student popisuje zpusob, jakym byla implementovanad aplikace testovdana a navrhuje
nékterd dalsi vylepseni.

V priloze je pak zaFazen uZivatelsky manudl navrZené aplikace.

5. Hodnoceni realizaéniho vystupu — 35 bodt (max. 35 bodit)

Jak jiz bylo konstatovdno v bodé 3, zaddni prdce bylo splnéno, Prilozené CD obsahuje
prehledné usporddané slozky, ve kterych jsou umistény jak zdrojové kody aplikace, tak instalacni
program. Popisovand aplikace je plné funkcni, jedinym nedostatkem je klasifikdator mozkovych vin,
ktery je v GUI zakomponovdn. Klasifikator je ale prevzaty z jiné prdace a jeho implementace nebyla
soucasti zadani.

6. Otazky k obhajobé

Nemadm zZadné dotazy.

7. Zavéreéné shrnuti — celkem dosazeno 95 bodu (max. 100 bodi)
Praci doporucuji k obhajobé.
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