Posudek oponenta bakalarské prace

Autor prace: Michael GULYJ

Nazev prace: Rizeni systémi s dvojitym line4rnim paralelnim pohonem

Jazykova a graficka uprava
Nadprimérné

Formalni a obsahova stranka prace

Nadprimérné

Vhodnost pouzitych metod
Nadprimérné

Zpasob zpracovani a vyhodnoceni

Primérné

Spravnost ziskanych vysledki

Primérné

Vlastni pfinos

Primérné

Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

BP fesi prakticky problém z oblasti fizeni pohybu. Cilem je navrhnout strategii fizeni pro systém s dvéma
paralelnimi pohony typu "portadlovy jétab" tak aby pii pohybu nedochazelo ke zkiizeni portalu (tj. je
pozadovan synchronni pohyb v obou fizenych osach) . Zkoumany problém je dilezity v mnoha
praktickych tlohach fizeni pohybu. Autor pievzal model elektromechanické soustavy z prace [3] a v BP se
omezuje na navrh stavové zpétné vazby, kterd vhodnym zplsobem méni dynamiku fizeného systému
(konkrétné ptitazuje zvolenou Jordanovu formu (JF) matici dynamiky uzviené smycky) a soucasné splituje
dalsi strukturdlni omezeni (decentralizovana a vystupni zpétna vazba). Za jisty nedostatek prace povazuji
skutecnost, ze autor explicitné neformuluje navrhové pozadavky a nevysvétluje divody pro volbu
jednotlivych Jordanovych forem ani konkrétnich vlastnich ¢isel JF . Pti hodnoceni jednotlivych variant se
autor navic omezuje na stru¢ny komentar vysledkl simulace.

Dotazy
1. Z ¢eho plyne, ze bude dosazeno synchronniho pohybu v obou oséach pii navrhu plné stavové vazby
pritazujici danou JF?2. Na jakém zakladé byla volena vlastni Cisla pouzitych Jordanovych forem.
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