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Přínos a cíle práce 

Kalibrace kamery a její souřadný systém 

Fiduciální markery 

Detekce ArUco markeru 

Lokální souřadný systém 

Experimenty 

Výsledky 

Shrnutí 

Zodpovězení dotazů vedoucího práce a oponenta 

Zodpovězení dotazů komise 
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