il

105374854
r 4 7 F 7 7
Hodnoceni bakalarske prace vedoucim
Nézev préce: Delta-robot fizeny z pocitace
Student: Martin FAKTOR |  sw.@se: | FE10B0293P
Vedouci: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
Kritéria hodnoceni préce vedoudim Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace 40 40
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuZiti 30 30
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pfistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 15
Dodrzeni termind (plynulost zpracovani béhem ak. roku, 15 15
dodrZeni terminu odevzdani, prodlouZeni studia

Hodnocenf &innosti studenta, pfipominky, dotazy:

V praci je popsana realizace paralelni robotické struktury typu "delta mechanismus". Vzorova aplikace slouzi ke
kresleni robotem podle vzoru v PC. Obsluzny SW v PC zaroven feSi vypocCet inverzni kinematiky pro jednotliva

serva mechanismu.

Dotaz/pfipominka:

Proc neni pro frontu (FIFO) kreslicich udalosti pouZita pfimo tfida Queue, resp. pro .Net > 4.0 |épe jeji thread-

safe tfida ConcurentQueue ?

Bakalaiskou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie kiasifika&ni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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